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ES DARF NICHT

unbequem und iiberfliissig erscheinen, die Ge-
brauchs-Anweisung zu lesen und sich danach zu
richten; denn es geniigt nicht, von anderen zu ho-
ren und zu sehen, dass eine Maschine gut sei, sie
daraufhin zu Raufen und zu glauben, es gehe nun
alles von selbst. Der Betreffende wiirde alsdann
nicht nur sich selbst Schaden zufiigen, sondern
auch den Fehler begehen, die Ursache eines etwa-
igen Misserfolges auf die Maschine anstatt auf
sich zu schieben. Um des guten Erfolges sicher zu
sein, muss man in den Geist der Sache eindringen,
bzw. sich iiber den Zweck, einer jeden Einrich-
tung an der Maschine unterrichten und sich in
der Handhabung Ubung verschaffen. Dann erst
wird man sowohl mit der Maschine als auch mit
sich selbst zufrieden sein. Das zu erreichen, ist
der Zweck dieser Gebrauchs-Anweisuny.

Lepaip Blaguits 1672. 9.0 S 4
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Identifikationsdaten

Identifikationsdaten

Tragen Sie hier die Identifikationsdaten der Maschine ein. Die Identi-
fikationsdaten finden Sie auf dem Typenschild.

Maschinen-Ident-Nr.:

Typ: AMATRON 3

Hersteller-Anschrift

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de

Ersatzteil-Bestellung

Ersatzteillisten finden Sie frei zuganglich im Ersatzteil-Portal unter
www.amazone.de.

Bestellungen richten Sie bitte an lhren AMAZONE Fachhandler.

Formales zur Betriebsanleitung

Dokumenten-Nummer: MG4038
Erstelldatum: 02.15

© Copyright AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG, 2015
Alle Rechte vorbehalten.

Nachdruck, auch auszugsweise, nur gestattet mit Genehmigung der
AMAZONEN-WERKE H. DREYER GmbH & Co. KG.
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Vorwort

Vorwort

Benutzer-Beurteilung

Pt

Sehr geehrter Kunde,

Sie haben sich fir eines unserer Qualitdtsprodukte aus der umfang-
reichen Produktpalette der AMAZONEN-WERKE, H. DREYER GmbH
& Co. KG entschieden. Wir danken |hnen fir das in uns gesetzte Ver-
trauen.

Stellen Sie bitte beim Empfang der Maschine fest, ob Transportscha-
den aufgetreten sind oder Teile fehlen! Priifen Sie die Vollstandigkeit
der gelieferten Maschine einschliellich der bestellten Sonderausstat-
tungen anhand des Lieferscheins. Nur sofortige Reklamation flihrt
zum Schadenersatz!

Lesen und beachten Sie vor der ersten Inbetriebnahme diese Be-
triebsanleitung, insbesondere die Sicherheitshinweise. Nach dem
sorgfaltigen Lesen kénnen Sie die Vorteile Ihrer neuerworbenen Ma-
schine voll nutzen.

Stellen Sie bitte sicher, dass alle Bediener der Maschine diese Be-
triebsanleitung lesen, bevor die Maschine von ihnen in Betrieb ge-
nommen wird.

Bei eventuellen Fragen oder Problemen, lesen Sie bitte in dieser Be-
triebsanleitung nach oder kontaktieren Ihren Service-Partner vor Ort.

RegelmaRige Wartung und rechtzeitiger Austausch von verschlisse-
nen bzw. beschadigten Teilen erhoht die Lebenserwartung lhrer Ma-
schine.

Sehr geehrte Leserin, sehr geehrter Leser,

unsere Betriebsanleitungen werden regelmafig aktualisiert. Mit Ihren
Verbesserungsvorschlagen helfen Sie mit, eine immer benutzer-
freundlichere Betriebsanleitung zu gestalten.

AMAZONEN-WERKE

H. DREYER GmbH & Co. KG
Postfach 51

D-49202 Hasbergen

Tel.: +49 (0) 5405 50 1-0

E-mail: amazone@amazone.de

AMATRON BAG0094.6 02.15



1.2
1.3

2.1
22

3.1
3.2
3.3
3.4

4.1
4.2
43
44

4.5

4.5.1
452
453
454

4.6
4.7
4.8

5.1.1

5.2
5.21

5.3

5.3.1
5.3.2
5.3.3
5.3.4
5.3.5

6.1
6.2

7.1
7.2
7.3
7.4
7.5
7.6
7.7
7.8
7.9

Inhaltsverzeichnis
BenULZEIrNINWEISE ..o 8
ZWeCk des DOKUMENTES. ... ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nneees 8
Ortsangaben in der Betriebsanlitung ...........coooiiiiiiiiiii e 8
Verwendete DarstellUNGEN...... ... e nnnnnnnnne 8
Allgemeine SicherheitsShinWeisSe ... 9
Darstellung von Sicherheits-Symbolen ...............oooiiiiiii e 9
Sicherheitshinweise zur Anwendung GPS ... 10
F N g1 o= U = | =1 (0 1 o S 11
AMABUS ...ttt ettt e ettt e et e e et — e e et at e e e et —ee e e e taeee e e taeeeeateteeeanraeaeeanraaaeans 11
ISOBUS / ISOBUS Light .....coiiiiiiiieiiiie ettt e e enree e e 12
ANSChIuSS ZWEIteS TerMINAL.......cooiiiiii e 12
Verkabelung externe Lightbar und simulierte Traktor ECU ..o, 13
Produktbeschreibung ... 14
Anwendungen auf dem AMATRON 3. ... e 14
Anwendung MaschinenStEUEIUNG ... s 14
Anwendung Terminal SEIUP.......cooiiiiiii e 14
Anwendung TaskCONtrOIEr........cooiuiiii e 14
Anwendungen GPS ... 15
(1S A (o] s I (@] o] i o] o | F PRSP 15
(TS T I = Tod [ (O] o] 11o] o) IR 15
GPS Headland ...........c.ccoiiiiii s 15
GPS-Maps Applikationskarten importieren (Option)..........ccceeeeiiiiiiiiiiiee e, 15
SOWAIESTIANG ... e 16
WIS m B Ted o 111 €53 (=Y [ SR 16
Typenschild und CE-KennzeiChNuNg............oooiiiiiiiiii e 16
Bedienung des Terminal AMATRON 3. 17
Auswahlen der AMATRON 3-ANWENAUNG .......uiiiiiiiiiiiiiiiee et 17
Beschreibung der Tasten und Funktionsfelder..............cccveviiiiiiiiiiieie e 18
T a1 Al I T SRS 20
Eingaben am Terminal..........cooooiiiiiiii oo 21
EiNgabe VON TeXIEN ... 21
EiNgabe VON ZIffEIM .......eeiiii e e e e e e e e e et eaaaeeeaaa 22
AUSWAT VON OPLIONEN ...t e e e e e e e e e e e s s s b aaeeeaeeeennnnes 22
TOQGIE FUNKLION .. snnnsnsnsnsnnnnnsnsnnnnnnnnns 23
Eingaben fur ISOBUS, Terminal Setup, TaskController.............cccoeeriiiiiieeeeeee 23
MaSCRINENSTEUEIUNG ...coveeeiiiiee et e e e e e e e e e e 24
Betriebsart als Terminal ISO-VT ... .. 24
Betriebsart als AMAZONE-TErMINal .........c.ooiiiiiiiiiiiiie e 24
TermMiNal SETUP oo 25
Terminal EINSTEIIUNGEN ... s 26
Traktor ECU (SIMUEIEIT) .....ooiiiiiee e e 27
AUX-N Belegung (ISOBUS).......cooiiiiiiiiieee ettt e e e e e s e aee e e e e s ennnnes 30
LiZENZ Management.........cooeeiiiieeeeeeeeee 32
Terminal DIBQNOSE ......coueiiii ittt e et e et e e e e s aabe e e e s aabeee e 33
Toggle Button EINStEIIUNGEN .......ee s 34
Terminal Start-ApPlKAtION..........oo e e e e e 34
Terminal Parallelbetrieb KONfiQUIEren ............cooooiiiiiiiii e 35
Terminal Programm-Manager...........ccooiiiiiiiiiiie ettt 35

AMATRON BAG0094.6 02.15 5



Benutzerhinweise -
8 TaskController - Auftragsverwaltung .........cccoovvvviiiiiiiie e, 36
8.1 F U= Lo = PSP OTPPPRTP 38
8.2 RS =001 00T =1 (=T o 1SS 40
8.2.1 RS To] Y=Y o SRS 41
8.2.2 GEIALE BINGEDEN ... e et en e e 42
8.3 Mit oder ohne TaskController arbeiten.............ccueviiiiiii e 45
8.3.1 Maschinen mit Software AMABUS und TaskController (ISO) .........ccceovviiiiiieiieeeieeciiieee, 46
8.3.2 Maschinen ohne TaskCONIrOIET ..........ooiiiiiiiii e e 46
9 Uberblick ANWENAUNG GPS......c.voiieeeceeeectee et 47
9.1 L F= 1T o 40 0 =T o T SRS 47
9.2 F g oT=T1 5] £ 1T o 1V PP T OO PPPRP 48
9.3 MENU GPS-DIQGNOSE ...ccouueiiiiiiiiiie ettt ettt e e bt e e s b e e e anees 50
9.4 Hierarchie des GPS-SWIitCh..........cciiiiiiiiii e e e 52
9.5 Definition der GPS-Parameter ....... ..o 53
9.6 Anforderungen an die GPS QUAalt&t...........oooiiiiiiiiii 53
10 Inbetriebnahme der GPS-ANWeNAUNG .....ccovvviviiiiiiee e e 54
10.1 Erstinbetriebnahme ... e 54
10.1.1 Anbindung an ein fremdes GPS-SyYStEmM ..........oiiiiiiiiii e 54
10.1.2 L] U g Vo bz U 1< = o o S 54
10.2 Menl Setup GPS-SWILCh ... 55
10.2.1 Uberlappungsgrad. .............oiiiiiiiii 57
10.2.2 UDberlappungstoleranz.............ooiiiiiiiiiiiiii 58
10.2.3  Uberlappungstoleranz Feldgrenze ..............ooooiiiiiiiiiee e e 59
10.2.4 Vorgewendeabstand ... ... e e e e e e e 59
10.2.5  Vorschauzeit flr Ein- und Ausschalten ... 60
10.3 MenU SChIAQAALEN ........eeeiiiie e e e e aa e 64
10.3.1 Laden / Loschen von Schlagdaten............cc.uveiiiiiiiiie e 65
10.3.2 GPS-Maps - Import von Shape-Dateien ... 67
10.4 /1= T ) o USSR 68
11 Einsatz der Anwendung GPS-SWitCh ... 69
11.1 Anzeige Arbeitsmenl GPS-SWItCh.............ooiiiiiii e 69
11.2 Funktionsfelder im Arbeitsmeni GPS-Switch ..., 71
11.2.1 Einstellbares Vorgewende / GPS-Headland ..o 73
11.3 Modus Automatik und Modus Hand ... 74
114 Der REfEreNZPUNKL .........oiiiiii it e e e e e e e e s e e e e e e s e sanraaeeaaeeas 77
11.4.1 Fehlerhaftes / falsches Kalibrieren ... 77
11.4.2 Neuen Referenzpunkt ZUWEISEN ...........cooiiiiiiii et 78
11.4.3  Verwendung von RTK-GPS ..ot e e 78
115 Markieren von HINAErNISSEN .......... it e e e e e e e e e es 79
11.6 Vorgehensweise bei Neuaufnahme des Feldes ... 80
1.7 Vorgehensweise beim Laden einer Feldgrenze / eines Feldes ...........cccoceeeeiiiiiciiiineeeene, 82
11.8 Unterbrechen der Arbeit ... .. ..ot a e 83
11.9 WANrend der ArDEIT ... 84
11.10 REC bei manueller Gerategeometrie ..........uii i 85
12 ANWENAUNG GPS TracCK ......ccceeiiiiiiiiiiiie et e e e e e e eeannnes 86
12.1 T 11T TSRS 86
12.2 GPS Track im ArbeitSMENU........oo e 86
12.3 EiNSAtZ des GPS TracCK .......coiiiiiiiiiiiiie et et e e e 87
12.4 LeitSPUIrEN @NIEOEN ......coiiiiie e e 88
12.4.1 Leitspuren Uber Fuhrungsmuster AB, geglattet oder identisch............ccoooieiiiiiiiiin 88
12.4.2 Leitspuren Uber FUNrUNGSMUSTEr A+ ..o 88
6 AMATRON BAG0094.6 02.15



12.5
12.5.1
12.5.2

12.6
13

14

14.1
14.2
14.3

Inhaltsverzeichnis
Setup GPS-SWItCh (GPS TracCk) .....coeiiiiiiiiiiiiee e 89
FUNMUNGSIMUSTET ... 89
BEELE TANIEN...... e e ennee 90
[T | 011 0= U SR UPPTPPR 91
SEOTUNG / FAQ oottt e e e e e e e e e e e e aaanaaa 92
LAY 2= L (U1 o Yo PP PPPRPPIN 96
Datenverwaltung USB-STCK..........ueiiiiiiiiiiieiee e e e e e e e 96
Durchfuhrung eines Software Update...........cooiiiiiiiiii e 97
LAGEBIUNG . 97

AMATRON BAG0094.6 02.15 7



Benutzerhinweise

1 Benutzerhinweise

Das Kapitel Benutzerhinweise liefert Informationen zum Umgang mit
der Betriebsanleitung.

1.1 Zweck des Dokumentes

Die hier vorliegende Betriebsanleitung
. beschreibt die Bedienung und die Wartung fir die Maschine.

. gibt wichtige Hinweise fiir einen sicherheitsgerechten und effi-
zienten Umgang mit der Maschine.

° ist Bestandteil der Maschine und immer an der Maschine bzw.
im Zugfahrzeug mitzufihren.

o  flr klinftige Verwendung aufbewahren.

1.2 Ortsangaben in der Betriebsanleitung

Alle Richtungsangaben in dieser Betriebsanleitung sind immer in
Fahrtrichtung gesehen.

1.3 Verwendete Darstellungen
Handlungsanweisungen und Reaktionen

VVom Bediener auszufiihrende Tatigkeiten sind als nummerierte Hand-
lungsanweisungen dargestellt. Halten Sie die Reihenfolge der vorge-
gebenen Handlungsanweisungen ein. Die Reaktion auf die jeweilige
Handlungsanweisung ist gegebenenfalls durch einen Pfeil markiert.
Beispiel:

1. Handlungsanweisung 1
— Reaktion der Maschine auf Handlungsanweisung 1

2. Handlungsanweisung 2

Aufzéahlungen

Aufzahlungen ohne zwingende Reihenfolge sind als Liste mit Aufzah-
lungspunkten dargestellt.

Beispiel:
o Punkt 1
. Punkt 2

Positionszahlen in Abbildungen

Ziffern in runden Klammer verweisen auf Positionszahlen in Abbil-
dungen.

8 AMATRON BAG0094.6 02.15
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Allgemeine Sicherheitshinweise

2 Allgemeine Sicherheitshinweise

Die Kenntnis der grundlegenden Sicherheitshinweise und der Sicher-
heitsvorschriften ist Grundvoraussetzung fiir den sicherheitsgerechten
Umgang und den stérungsfreien Betrieb der Maschine.

Die Betriebsanleitung
. immer am Einsatzort der Maschine aufbewahren!
. muss jederzeit fir Bediener und Wartungspersonal frei zugang-
lich sein!
2.1 Darstellung von Sicherheits-Symbolen

Gekennzeichnet sind Sicherheitshinweise durch das dreieckige Si-
cherheits-Symbol und dem vorstehenden Signalwort. Das Signalwort
(GEFAHR, WARNUNG, VORSICHT) beschreibt die Schwere der
drohenden Gefahrdung und hat folgende Bedeutung:

GEFAHR
kennzeichnet eine unmittelbare Gefahrdung mit hohem Risiko,

die Tod oder schwerste Kérperverletzung (Verlust von Kdrpertei-
len oder Langzeitschéaden) zur Folge haben wird, wenn sie nicht
vermieden wird.

Beim Nichtbeachten dieser Hinweise droht unmittelbar Todes-
folge oder schwerste Korperverletzung.

WARNUNG

kennzeichnet eine mdgliche Gefahrdung mit mittlerem Risiko,
die Tod oder (schwerste) Kdrperverletzung zur Folge haben
kann, wenn sie nicht vermieden wird.

Beim Nichtbeachten dieser Hinweise droht unter Umstanden
Todesfolge oder schwerste Kdrperverletzung.

VORSICHT

kennzeichnet eine Gefahrdung mit geringem Risiko, die leichte
oder mittlere Kérperverletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben kdnnte, wenn sie nicht vermieden wird.

WICHTIG

kennzeichnet eine Verpflichtung zu einem besonderen Verhalten
oder einer Tatigkeit flir den sachgerechten Umgang mit der Ma-
schine.

B P

Das Nichtbeachten dieser Hinweise kann zu Stérungen an der
Maschine oder in der Umgebung fuhren.

& HINWEIS

l kennzeichnet Anwendungs-Tipps und besonders niitzliche In-
formationen.

Diese Hinweise helfen lhnen, alle Funktionen an lhrer Maschine
optimal zu nutzen.

AMATRON BAG0094.6 02.15 9



Allgemeine Sicherheitshinweise

Pt

2.2 Sicherheitshinweise zur Anwendung GPS
WARNUNG
Der Streufacher des Dungerstreuers stellt im Modus Automatik
eine potentielle Gefahrdung fur Personen im Arbeitsbereich dar.
Die Gefahrdung kann durch automatisches Offnen der SchlieRschie-
ber auftreten.
10
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Anbauanleitung

3 Anbauanleitung
Die Software ist dafiir ausgelegt, dass die GPS-Antenne auf dem
Traktor montiert ist, siehe Seite 77.

& . Der Anschluss des AMATRON 3 kann mit der Traktorgrundaus-
l rustung oder mit der Verkabelung ISOBUS erfolgen.

. Die Traktorgrundausristung (Konsole mit Verteiler) muss im
Sicht- und Griffbereich rechts vom Fahrer schwingungsfrei und
elektrisch leitend an der Kabine montiert werden.

— An den Montagestellen die Farbe entfernen, um eine elektrosta-
tische Aufladung zu vermeiden.

. Der Abstand zum Funkgerat bzw. Funkantenne sollte mindes-
tens 1 m betragen.

3.1 AMABUS

= AMATRON 3
oo
o0

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Anbauanleitung

3.2 ISOBUS / ISOBUS Light

| AMATRON 3
o

ele|
ele]

Far Maschinen, die mit der ISOBUS Light-Verkabelung an einen
ISOBUS-Traktor angeschlossen sind:
) Die ISOBUS-Funktion des Traktor-Terminals muss deaktiviert
werden.
3.3 Anschluss zweites Terminal

&= GPS-Switch
o0
o

= AMATRONZ
o0
oo
=X
o

<7
R

o
o
<7
5

o
"
&
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Anbauanleitung

34 Verkabelung externe Lightbar und simulierte Traktor ECU

Lightbar Simulierte Traktor ECU

B amarrona
o
oo
e o
fe]2]

\ < o~ GP@{
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Produktbeschreibung

4
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Produktbeschreibung

Der AMATRON 3 kann je nach Maschinenausstattung in zwei Be-
triebsarten eingesetzt werden:

e  Als AMAZONE-Terminal fir AMAZONE-Maschinen (AMABUS)

. Als ISOBUS-Terminal fur alle Maschinen mit ISOBUS-
Ausstattung (ISOBUS-Zertifizierung nach AEF 2013).

O

Beim Einschalten des AMATRON 3 kann zwischen der Betriebsart
ISOBUS oder AMABUS gewahlt werden.

Im Menl Terminal Setup kann die standardmaRige Start —Applikation
auch eingestellt werden.

4.1

4.2

Anwendungen auf dem AMATRON 3

Anwendungen auf jedem AMATRON 3:

. Bedienung der Maschine (ISOBUS oder AMABUS)
e  Terminal Setup

Optionale Anwendungen:

e  GPS-Switch

e  GPS-Track

. GPS-Maps

e  GPS-Headland

e  TaskController (Auftragsverwaltung)

Anwendung Maschinensteuerung

!

Zur Bedienung und Uberwachung der AMAZONE-Maschine siehe
separate Betriebsanleitung.

4.3

4.4

Anwendung Terminal Setup

Im Terminal Setup kénnen Einstellungen durchgefiihrt werden, die
das Terminal direkt betreffen, siehe Seite 25.

Anwendung TaskController

Der TaskController ist die Auftragsverwaltung, siehe Seite 36.

Eine 50 Stunden-Testversion ist freigeschaltet.

14
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Produktbeschreibung

4.5 Anwendungen GPS

@ Fir die Anwendung GPS ist ein GPS-Empfanger erforderlich.

45.1 GPS-Switch (Option)

Beim Einsatz von Landmaschinen lassen sich Fehldosierungen beim
Ein- und Ausschalten der Maschinen auf dem Vorgewende und beim
Befahren von Feldrandern nicht vollstandig vermeiden. Mogliche
Folgen wie Uberlappungen kénnen zu Schaden an den Pflanzen, zu
erhdhten Eintragen in Oberflichengewasser oder zu Lagergetreide
fuhren. Diese Nachteile lassen sich durch den mit einem GPS-
Empfanger verbundenen GPS-Switch vermeiden.

Der GPS-Switch ermoglicht ein positionsgenaues Schalten auf dem
Vorgewende, am Feldrand oder beim Umfahren von Hindernissen.

Ausleger-, Teilbreiten- oder Streucharakteristik der jeweiligen Ma-
schine werden berlcksichtigt.

Beim ersten Umfahren des Feldes werden die Feldgrenzen erfasst.
Anhand dieser Grenzen bestimmt der GPS-Switch in Abhangigkeit
der Maschinenparameter an welcher Position im Feld das Geréat ein-
oder ausgeschaltet wird oder ob die Arbeitsbreite zu dndern ist.

Eine 50 Stunden-Testversion ist freigeschaltet.

4.5.2 GPS-Track (Option)

GPS-Track dient zur Spurfihrung auf dem Feld.
Die Anwendung ist im GPS-Switch integriert, sieche Seite 86.

Eine 50 Stunden-Testversion ist freigeschaltet.

45.3 GPS Headland

Zur Erzeugung eines virtuellen Vorgewendes.
Die Anwendung ist im GPS-Switch integriert, siehe Seite 73.

Eine 50 Stunden-Testversion ist freigeschaltet.

45.4 GPS-Maps Applikationskarten importieren (Option)

Felder, fur die Applikationskarten importiert werden, werden entspre-
chend der hinterlegten Sollwerte bearbeitet. Die Sollwerte kénnen
nach dem Importieren angepasst werden.

Die Anwendung ist im GPS-Switch integriert, siehe Seite 68.

Eine 50 Stunden-Testversion ist freigeschaltet.

AMATRON BAG0094.6 02.15 15



Produktbeschreibung
4.6 Softwarestand

Diese Betriebsanleitung ist gliltig ab Software-

stand:

AMATRON 3 SW-Version V 01.06.00
& Der Softwarestand kann im Untermeni Terminal Diagnose des Ter-
l minal-Setup angezeigt werden.

4.7 USB-Schnittstelle

Der GPS-Switch besitzt eine USB-Schnittstelle zum Datenaustausch
mit einem USB-Speicher-Stick.

4.8 Typenschild und CE-Kennzeichnung

Die folgende Abbildung zeigt die Anordnung vom

Typenschild und der CE-Kennzeichnung. 55%
Auf dem Typenschild sind angegeben: Geriite-dent-Nr.| (1) [l |C€
(1) Masch.-Ident-Nr.: Ty | (2) |

() Typ orzzaz (AN T R
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Bedienung des Terminal AMATRON 3

Auswahlen der AMATRON 3-Anwendung

Anwendung Maschinensteuerung

Anwendung GPS
Setup Terminal

TaskController

5 Bedienung des Terminal AMATRON 3
Der AMATRON 3 startet immer in der zuletzt gestarteten Betriebsart.
Alternativ
. kann die Betriebsart nach dem Einschalten ausgewahlt werden.
o ISO-VT (ISOBUS)
o  AMAZONE-Terminal (AMABUS)
. startet der AMATRON 3 standardmaRig in der Betriebsart, die im
Terminal Setup gewahlt wurde.
51.1 Auswéhlen der AMATRON 3-Anwendung

Maschinensteuerung
(Hauptmenu)

GPS
(Hauptmeni)

Setup Terminal TaskController

...............

nnnnnn

& nmin B
B e
- R
-

[~
-

A Ciie

B e

Nach Betatigen der Taste fir

drei Sekunden erscheint das Menu zur
manuellen Auswahl einer Anwendung.

0x26 OxA0001D0000C400CEZ

Fertilizer

Amazonen HWHerke H.
0xa0 0=A00AB0002BIFFFFF

Dreyer

IS0OBUS-TC

0xF7 OxAO008Z000C400CEZ

GPS-SWitch

0x1C 0xA00017000C400CES

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Bedienung des Terminal AMATRON 3
5.2 Beschreibung der Tasten und Funktionsfelder

Die Funktionen, die am rechten Displayrand
durch ein Funktionsfeld dargestellt sind, werden
durch die beiden Tastenreihen rechts neben dem
Display angesteuert.

AMABUS

AMATRORN

e  Quadratisches Funktionsfeld (A)
— Tasten (F1 —F4)

Funktionsfeld diagonal getrennt:
. Funktionsfeld unten rechts (B)
— Tasten (F1 —F4)

. Funktionsfeld oben links (C)
— Tasten (F5-F8)

ISOBUS

e  Quadratisches Funktionsfeld (A)
— Tasten (F1—-F4)
e  Quadratisches Funktionsfeld (B)

— Tasten (F5-F8)

18 AMATRON BAG0094.6 02.15



Bedienung des Terminal AMATRON 3

Ein / Aus
(den AMATRON 3 immer bei der Fahrt auf 6ffentlichen Stra3en aus-
geschaltet halten).

Umschalten zwischen den Anwendungen

O ©

. zurick in letzte Menlansicht
Esc e Umschalten
Arbeitsmenu - Hauptmenl
o Eingabe abbrechen
ins Arbeitsmend (min. 1 Sekunde Taste halten)

Blattern in weitere Menublatter
GPS-Diagnose

Lernmenu Multifunktionsgriff
Bestatigen von ISOBUS Alarmmasken

B>

(je nach Anwendung)

Cursor im Display nach links

. Cursor im Display nach rechts

. Ubernahme von ausgewahlten Ziffern und Buchstaben
. Bestéatigen von kritischem Alarm
o 100%-Menge im Arbeitsmeni

e  Cursor im Display nach oben
e  Sollmenge wahrend der Arbeit um Mengenschritt erhbhen

e  Cursor im Display nach unten
e  Sollmenge wahrend der Arbeit um Mengenschritt vermindern

48 D= @
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Bedienung des Terminal AMATRON 3

521 Shift — Taste

& Die Shift-Taste wird im Menu Arbeit der Maschinensteuerung bend-

l tigt.

) Auf der Gerate-RUckseite befindet sich die
Shift-Taste ' (1).

. Ist die Shift-Taste aktiv, wird dies am Dis-
play angezeigt.

. Bei Betatigen der Shift-Taste erscheinen o
weitere Funktionsfelder und die Belegung
der Funktionstasten andert sich entspre-
chend.

shift

= A,

oy

lw}

20 AMATRON BAG0094.6 02.15



5.3 Eingaben am Terminal

& Zur Bedienung des Terminals erschei-
nen in dieser Betriebsanleitung die

l Funktionsfelder; um zu verdeutlichen,
dass die dem Funktionsfeld zugehori-
ge Taste zu betatigen ist.

Beispiel:

A

. Funktionsfeld L #__* :

Beschreibung in der Betriebsanleitung:

I\ Funktion A durchfihren.
Aktion:
Der Bediener betatigt die dem Funktionsfeld

zugeordnete Taste F2, um die Funktion A durch-
zufihren.

53.1 Eingabe von Texten

Ist die Eingabe von Texten oder Ziffern am Ter-
minal nétig erscheint das Eingabemenu.

Im unteren Teil des Displays erscheint ein Aus-
wahlfeld mit Buchstaben oder Ziffern aus denen
die Eingabezeile (1) gebildet wird.

@, @ @ @ Auswahl von Buch-

staben oder Ziffern im Auswabhlfeld.

. @ Ubernehmen der Auswahl

. [ Markierung in der Eingabezeile nach
links verschieben.

. A Markierung in der Eingabezeile nach
rechts verschieben.

. Léschen in der Eingabezeile

e | Ziffern im Auswahlfeld

Buchstaben im Auswabhlfeld,
Wechsel Gro3- / Kleinbuchstaben

v’

. nach Fertigstellen der Eingabezeile
diese bestatigen.

Bedienung des Terminal AMATRON 3

AMATRORN

QUERTZUIOPU
ASDFGHJKLOA
BrxcuBnm

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Bedienung des Terminal AMATRON 3

5.3.2 Eingabe von Ziffern

. + Hochzahlen der Ziffer

. = Runterzahlen der Ziffer

oder

. @@ Auswahl der Dezimalstelle

. @ @ Ausgewahlte Dezimal-

stelle einstellen

& Die Grenzwerte fiir die Eingabe werden rechts des Eingabewertes
angezeigt:
l 30000
O@200
0
& Zur Eingabe von negativen Werten (z.B. GPSx) die Dezimalstellen

l Uber @ @ auf 0 bringen, dann mit = in den negativen

Bereich eindringen.

5.3.3  Auswahl von Optionen

e Auswahlpfeil (1) mit @ und @
Maschinentyp auswéhlen und mit

pOSitiOI‘l ieren. Eingabetaste iibernehmen

o @ Die Auswahl ubernehmen (2).

22 AMATRON BAG0094.6 02.15
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5.3.4  Toggle Funktion

Ein-/Ausschalten von Funktionen:

. Funktionstaste (2) einmal betatigen
—  Funktion ein (1).

. Funktionstaste nochmals betatigen

—  Funktion aus.

Bedienung des Terminal AMATRON 3

Funktion:

5.35 Eingaben fir ISOBUS, Terminal Setup, TaskController

(1) Eingaben durch Auswahlen einer Funkti-
onszeile.

(2) Eingaben durch Auswahlen eines grauen
Funktionsfeldes.

@ Auswahl bestatigen

. @ Die Auswahl Gibernehmen

Auswabhl treffen

D XXXXXXXXXX

D XHXXXXXKXKXX @ I

(@) ]

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Maschinensteuerung

6 Maschinensteuerung

In das MenU Maschinensteuerung wechseln

6.1 Betriebsart als Terminal ISO-VT

wenn die Maschinen die entsprechenden Voraussetzungen dafir

Der AMATRON 3 kann als ISOBUS-Terminal eingesetzt werden,
erfillen.

Beachten Sie auch die Betriebsanleitung der entsprechenden
ISOBUS-Software zur Maschinensteuerung.

6.2 Betriebsart als AMAZONE-Terminal

Beachten Sie auch die Betriebsanleitung der entsprechenden
AMABUS-Software zur Maschinensteuerung.

24 AMATRON BAG0094.6 02.15
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Terminal Setup

7 Terminal Setup

In das Menl Terminal Setup wechseln

.‘“

*

Tag-Nacht-Umschaltung

° Terminal Einstellungen konfigurieren Terminal Einstellungen
(Siehe Seite 26) by kontiqurieren

o Traktor ECU (siehe Seite 27) ‘?Q- Iraktor ECU

e  Aux-N-Belegung, beliebigen Multifunktions- .
griff mit Funktionen belegen (siehe Seite @ AUX M Belegung
30)

o Lizenz Management (siehe Seite 32) 'ﬁ Ligette Managenment

. Terminal Diagnose (Siehe Seite 33) m Terminal Diagnose

o Toggle-Button Einstellungen

(siehe Seite 34) ﬁ Toagle-Button Enstellungen
. Terminal Start-Applikation konfigurieren Terminal Start-Applikation
(siehe Seite 34) konfigurieren
o Terminal Parallelbetrieb konfigurieren Terminal Parallelbetrieb
(siehe Seite 35) konfigurieren
) Terminal Programm-Manager
(Siehe Seite 35) E-:L“ Terrminal Progranm-hManagey

| | =)

Aus den Untermenis zurlick ins Terminal Setup

AMATRON BAG0094.6 02.15 25



Terminal Setup

7.1 Terminal Einstellungen

. Helligkeit einstellen
. Lautstarke einstellen

° Datum einstellen

° Uhrzeit einstellen

. Zeitzone einstellen

. Sprache einstellen

. MalReinheit einstellen (nur ISOBUS)

. Zeitformat einstellen

. Dezimaltrennzeichen einstellen (nur
ISOBUS)

° Datumsformat einstellen

. ASD-Baudrate

. ISOBUS-UT Nummer (nur ISOBUS)

— Bei Verwendung mehrerer Terminals dem
AMATRON 3 eine Nummer zur Identifikati-
on zuweisen.

): Helligksit

M= Lautstirke 1..20

20

o I Datum: 2001 2027

(1) Uneit: nn:as

':&L) 7eitzone -13..412
m Sprache

Dieutsch

m MabBeinheilen

#  eittormat

& Derimalennzeichen

®  Datumsformat

®  ASD Daudrate

ISOBUS-UT
number

24h

tmmjjij

19200

26
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Terminal Setup

7.2 Traktor ECU (simuliert)

Eine Traktor ECU eines ISOBUS-Traktors tibermittelt Traktordaten,
die von der Maschine bendtigt werden.

In der simulierten Traktor ECU kénnen Traktordaten flr mehrere
Traktoren manuell eingegeben werden.

Die Traktor ECU (simuliert) muss angelegt und aktiv sein:
. Fir alle AMABUS-Maschinen

AMABUS-Maschinen kénnen keine Daten von einem ISOBUS-
Traktor Gbernehmen.

e  FUr ISOBUS-Maschinen, wenn kein ISOBUS-Traktor zur Verfi-
gung steht.

ISOBUS-Maschinen bendétigen einen ISOBUS-Traktor zur Da-
tendbermittlung.

. Fir ISOBUS-Maschinen, wenn die Koppeldaten des ISOBUS-
Traktors nicht genutzt werden sollen.

Koppeldaten (Eingaben zur Traktorgeometrie), welche fiir das
Schalten Gber GPS-Switch notwendig sind.

Dazu ist ein separates Anschlusskabel erforderlich, siehe

Seite 13.
Traktor ECU angelegt und aktiv - §8 TRACTOR 0
Traktor ECU angelegt und nicht aktiv - [&8 qaks D

Anzeige wahlbare Traktoren:

TRACTCR_10 >
5 _ 0
59 TRACTOR 1 —|
9 TRAC_S62 :| o
8
Anzeige Traktordaten: Traktor Name: TRAC 552
Gaschwindigkeits - Quelle: Radeansar
=)
el
OAY . .
) Zusatzlichen Traktor anlegen
EDIT
) Ausgewahlten Traktor bearbeiten
o % Ausgewahlten Traktor I6schen

AMATRON BAG0094.6 02.15 27



Terminal Setup

Neuen Traktor anlegen oder bearbeiten

. Beliebigen Namen fiir Traktor eingeben

. Male fir Koppelpunkte und Position
GPS-Empfanger eingeben.

. Koppeldaten senden.
. Geschwindigkeitseinstellungen

o  Zapfwelleneinstellungen

Koppeldaten

. A: Position des GPS-Empfangers zur Ma-
schinenmitte in Querrichtung-
o  rechts — positiver Wert
o links - negativer Wert

. B: Position des GPS-Empfangers zur Hin-
terachse in Langsrichtung

o  vor der Achse — positiver Wert
o hinter der Achse - negativer Wert

. C: Position des Zugmaul / Unterlenker-
Aufnahmepunkte zur Hinterachse in Langs-
richtung

Iraktor Name: IHAC | OR_D

Koppeldaten

Koppeldaten Senden '\ //

Geschwindigkeits -
Elnsteluingen

Zapfwellen -
Einsteliungeon

Koppeldaten

A 0 cm

28

AMATRON BAG0094.6 02.15



P

Geschwindigkeitseinstellungen

o Quelle fur Geschwindigkeitssignal auswah-
len.

o Wert fir Impulse pro 100 m eingeben, oder

) Wert fir Impulse pro 100 m ermitteln:

Bl

2. Genau 100 m geradeaus fahren, stoppen.

Sl

— Die ermittelten Impulse werden angezeigt.

— Anzeige aktuelle Geschwindigkeit

Zapfwelleneinstellungen

e  Anzahl der Impulse pro Umdrehung einge-
ben.

— Anzeige aktuelle Zapfwellendrehzahl

Terminal Setup

®  Geschwindigkelts - Quells Radsensor
®  Tinpulse poo 1000 200
Impulse auf 100m
[ ]
elnfahren
® wheel based speed: 0.0 kmyh
®  Inmpulse pro Umdrehung: 1
Rear PTO output shaft 0.0 Ujtniin

speed:

AMATRON BAG0094.6 02.15
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7.3

Pt

AUX-N Belegung (ISOBUS)
© Ist ein frei belegbarer Multifunktionsgriff angeschlossen, kénnen die
l Funktionen einer ISOBUS- Maschine einer Taste des Multifunktions-

griffs zugewiesen werden.

Tastenbelegung durchfiihren:

%

2.

Aktuelle Tastenbelegung wird angezeigt.

@Eine Funktion aus der Funktions-

liste auswahlen.

@Auswahl bestatigen.

Tastenliste wird angezeigt.

Am Multifunktionsgriff gewlinschte Taste
auf der gewunschten Ebene driicken (nicht
bei allen Multifunktionsgriffen mdglich).

@Alternativ eine Tastenbelegung im

MenuU auswahlen

und @Auswahl bestatigen.

o S
o))
o 8 7]
> c
5 T |2
c c c Aé
< el > S
-+ e —
% 5 [} S
> (0]
= (I — =
Ichoc
111 I
T % ==
( \l . \ 46 .
- =
11
-
T s
S *
LLLLOL
11
S [ITTATTNTIITINnTiiy =
11
Tme
(o b <
—

— Die gewahlte Taste ist auf der gewahlten
Funktion belegt.
o Léschen aller Belegungen
R
. Léschen einer Belegung
o Zurlck
30 AMATRON BAG0094.6 02.15
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WARNUNG
Ausfiihren ungewollter Funktionen durch Fehlbedienung mit

einem frei belegbarem Multifunktionsgriff.

Nach dem Starten des AMATRON 3 wird die Belegung des ange-
schlossenen Multifunktionsgriffs angezeigt.

1. Kontrollieren Sie die Tastenbelegung gewissenhaft.

2. Bestatigen Sie die Tastenbelegung.

o Die Tastenbelegung kann am AMATRON 3 angezeigt werden.

Zur Anzeige der Tastenbelegung auf den verschiedenen Ebenen, die
Ebene am Multifunktionsgriff aktivieren.

= || &

MFG

==

.l

{ A=)

X!
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7.4

Lizenz Management

Nach dem Erwerb neuer Lizenzen ist zur
Freischaltung die entsprechende Anwen-
dung anzuwahlen und die mitgelieferte
Schlisselnummer einzutragen.

Fir alle 50 Stunden-Testversionen wird die
verbleibende Restzeit angezeigt.

g GPS Switch (37:59)

& GPS-Track  (50:00)

9 GPS Maps (48:04)

]

BUIRGIKIGZTHOGUFTR

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGUIEG

[ ]

BUIRGIKIGZTHOGULSY
—0
Name: GPS-Switch
Code: BUIRGIKIGZTHOGUFTR
(T
Schlissel:
Status: deaktiviert
Restzeit: 37.59h

32
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7.5 Terminal Diagnhose

. Software Versionen

— Die oberste Zeile gibt die Software-Version
des AMATRON 3 an.

Die folgenden Zeilen geben die Versionen
der jeweiligen Software-Module an.

o USB Verwaltung

Hier kdnnen Taskdata und Log-Files ange-
schaut und geldéscht werden. Dazu vorher
Daten auf USB-Stick sichern. Auflerdem
wird eine Liste der Screenshots angezeigt.

o Pool Verwaltung

Hier werden die Bedienmasken aller jemals
geladenen Maschinen angezeigt. Wird eine
Maschine nicht mehr bendtigt, kann dieser
Pool geléscht werden.

° Reset
Reset des GPS-Switch/Track:

Alle Einstellungen in den GPS-
Anwendungen werden zuriickgesetzt. An-
gelegte Maschinen werden geldscht.

Reset der AMATRON 3 Terminal-Einstellungen:

Alle Einstellungen des AMATRON 3 (Spra-
che etc.) werden zurlickgesetzt.

Werkseinstellungen:
Reset GPS-Switch/Track und AMATRON 3.

Der gesamte AMATRON 3 mit allen seinen
Anwendungen wird zurlickgesetzt.

° M Erstellung von Screenshots moglich
Hierzu:

1. Bildschirminhalt fir Screenshot anzeigen
lassen.

Tasten @ @ gleichzeitig betatigen.

—  Auf dem USB-Stick wird der Ordner
Screenshots erzeugt.

n

— Datei mit dem Bildschirminhalt wird in den
Ordner kopiert.

o Funktionsubersicht
o Jobrechner Diagnose

o CanTrace Einstellungen

Terminal Setup

ﬁ Software Versionen

E USB Verwaltung

ﬁ Pool Verwaltung

® ScreenShots aktivieren

E Functionality Ubersicht

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Terminal Setup
7.6 Toggle Button Einstellungen

Auswahl der Anwendungen, die direkt Uber Tog-

geln mit Taste erreicht werden.

& Wird das Terminal-Setup (Service)
l ausgeschaltet, kann es durch Betati-

gen der Taste fur drei Sekun-

den erreicht werden wird aktiviert wer-
den.

ﬁ Setup
ISOBUS-TC
GPS-Switch

7.7 Terminal Start-Applikation

° Terminal mit Boot-MenU starten

. Terminal im AMABUS - Modus starten

. Terminal im ISOBUS — Modus starten

m Terminal mit Boot-Ment(i starten

Terminal im Amatron+ - Modus
starten

Terminal im Isobus - Modus
starten

I

34
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Terminal Setup

7.8 Terminal Parallelbetrieb konfigurieren
& Falls Maschinensteuerung und GPS-Anwendung auf verschiedenen
Terminals laufen sollen, muss dem jeweiligen Terminal die ge-
l wunschte Funktion zugewiesen werden.

e  Terminal als AMATRON und GPS-Switch Terminal als Amatron und GPS-
starten Switch starten

e  Terminal als AMATRON starten E Terminal als Amatron starten D

e  Terminal als GPS-Switch starten E Terminal als GPS-Switch starten D

7.9 Terminal Programm-Manager

o externe Lightbar aktivieren.

Die externe Lightbar wird zwischen GPS- ﬁ LightBar

Eingang am Terminal und GPS-Empfanger

angeschlossen, siehe Seite 13. ﬁ
GPS GPS_SGR1
o GPS-Treiber entsprechend des GPS-

Empfangers auswahlen

o  deaktiviert

o GPS_A100/101

o GPS_NovAtel

o GPS_SGR1

o GPS_STD (Standard)

o Konfigurieren des GPS-Empfangers, siehe Seite 50.

AMATRON BAG0094.6 02.15 35



TaskController - Auftragsverwaltung

8 TaskController - Auftragsverwaltung

In das Menu TaskController wechseln

Der TaskController ist eine Anwendung, die auf dem Bedienterminal
eine Schnittstelle zwischen Landmaschine und Farm-Management-
System bildet.

Mit dem TaskController kdnnen
o Stammdaten und Auftrage importiert werden.
) Stammdaten angelegt werden.

o Auftrage angelegt und bearbeitet werden.

Stammdaten, die aus dem Farm-Management-System importiert
wurden kénnen hier nicht verandert werden.

Folgende Funktionen werden unterstitzt:
o Auftrdge an dem Terminal erstellen.

) Auftrage, die mit Hilfe einer Ackerschlagkartei geplant wurden,
betrachten und bearbeiten.

e  Applikationskarten aus einem Auftrag an GPS-Switch Ubertra-
gen.

e  Vorgaben an ISOBUS Jobrechner Ubermitteln.

. Durchfuhrung der Arbeiten dokumentieren. Die Art der doku-
mentierten Daten hangt von der Art des ISOBUS Jobrechners
ab.

e  Arbeitsergebnisse speichern, damit diese mit PC-Software aus-
gewertet werden konnen.

) Lickenlos Auftragsdaten aufzeichnen.
USB-Stick
Der USB-Stick erfillt zwei Aufgaben:

o Er dient zur Ubertragung der Daten zwischen der Ackerschlag-
kartei und dem Terminal.

. Er dient als externer Speicher, wahrend der Arbeit.

Der USB-Stick muss wahrend der Arbeit immer eingesteckt sein.

Anzeige USB-Stick nicht eingesteckt / Ordner Task Data nicht erstellt:

Der TaskController besteht aus den
o  Auftragen

. Stammdaten

36
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TaskController - Auftragsverwaltung

Auftrage
[ )
Zum aktiven Auftrag — wenn ein Auftrag s
. Zz28  Stammdaten
gestartet ist AR
Zu Auftragsliste — wenn kein Auftrag gestartet
ist.
R
Dis&
& .
o Ordner TaskData wir auf dem
USB-Stick angelegt. Hier werden die
ISO-XML-Auftragsdaten aus der Acker-
schlagdatei angelegt.
o ; E USB-Stick formatieren, Daten
I6schen.
o) Modus TaskController einstellen, siehe
Seite 45
%
. Daten auf USB-Stick sichern.
Unbedingt vor dem Entfernen des USB-Stick die Daten sichern.
Andernfalls kbnnen samtliche Auftragsdaten verloren gehen.

AMATRON BAG0094.6 02.15
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TaskController - Auftragsverwaltung
8.1 Auftrage
Auftragsliste:
Alle Auftrage werden angezeigt:
(gran)

(rot)

D (gelb)

Daten zum ausgewahlten Auftrag werden die
Stammdaten angezeigt:

@Nach Auswahl des markierten Auftra-

ges kann dieser gestartet oder beendet wer-
den.

Auftrag gestartet
Auftrag beendet:

Auftrag neu, leer:

Dﬁi
. neuen Auftrag erstellen
. % Auftrag kopieren
. @ zuriick

Leere Auftrage kénnen geandert werden:

1. @ Markierten Auftrag 6ffnen.

EDIT
2. Auftrag bearbeiten

Neuen oder beendeten Auftrag starten:

. B Markierten Auftrag starten, vor Be-
ginn der Arbeit

=)

. zurlick

B kas 240 19.07.12

KAS 240 19.07.12

B xas 240 19.07.12 N
B 2008-12-01 20:06:58
9
KAS 240 18.07.12
## Bei Beckmann
& AEF A9IS Workshop,
QCh:04m:24s é)

2012-07-19 13:40:40

=T

TSK267
B xas 240 19.07.12
g AEF FMIS Workshop,
i@ wallenhorst
& Montessori-Str.
oy Betriebs-AK 2,
“4 255 kg/ha
%5 Amazona Streuer r
Y Betriebs-AK 2,
'5 Cuengen mineral, Kreiselstreuer

(o

38
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Gestarteter Auftrag:

dg;i-ﬁ
. 42| Sollwert eingegeben.

— Applikationskarten werden automatisch
zugewiesen (GPS-Maps, ASD, Auftrag mit
Applikationskarte).

o Der gestartete Auftrag mit Sollwert / Ap-
plikationskarte kann bearbeitet werden.

H

. gestarteten Auftrag beenden.

— Ein beendeter Auftrag kann wieder gestar-
tet werden.

) zurlick

TaskController - Auftragsverwaltung

Auftrag401 |.|
Pflanzenschutz spritzen Tastfeld
ﬂi&é Sollwerte, 162,68 Itha _Wasser

- -

# AMAZONE UF01

Fester Sollwert:

0O

Zu jedem Auftrag muss ein Sollwert eingegeben werden.

Variabler Sollwert Gber Applikationskarte:

. Importierte Auftrage konnen eine Applikationskarte enthalten.

. Uber GPS-Maps importierte Applikationskarten kénnen dem
Auftrag zugewiesen werden.

o Uber die ASD-Schnittstelle kénnen Sollwerte dem Auftrag zu-
gewiesen werden.

Die Applikationskarte wird im GPS-Switch angezeigt und wird zur
Sollmengenerfassung genutzt.

. @Eingaben im gestarteten Auftrag

o  Arbeitsphasen

o  Sollmengen einstellen und der Ma-
schine zuweisen

o) Kunde
o Hof
o Schlag

o Verantwortlicher Arbeiter

o Traktor

o Fahrer

o Art der Arbeit

TSK-1

448 250 kg/ha

i, AEF FMIS Workshop,

‘ Wallenhorst

§ Bei Beckmann

i Betriebs-AK 2,

% Amazone Tractor

“e Betriebs-AK 2,

¥ Duengen mineral, Kreiselstreuer

AMATRON BAG0094.6 02.15
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TaskController - Auftragsverwaltung

8.2

Zu den Stammdaten werden folgende Objekte

Stammdaten

abgelegt:

Sollwerte

Schlage
Hofe
Kunden
Gerate
Arbeiter

Produkte

Siehe Seite 41

Siehe Seite 42

& Die Objekte kénnen separat aufgerufen werden. Anderungen kénnen
l durchgefihrt werden.

@ Markiertes Objekt 6ffnen

Q
=
X

EDIT

t

=)
e)

Objekt suchen

neues Objekt erstellen

Objekt I6schen

Objekt bearbeiten

zurlick (immer zurtick zur Hauptsei-

40
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8.2.1 Sollwerte

TaskController - Auftragsverwaltung

) Einzelne Sollwerte kdnnen angelegt wer-
den. 78.99 I/ha _Diinger Q,
. Auftrage konnen Applikationskarten enthal-
ten e / ©)
Anzeige: Ziffer, Einheit, Medium 162.68 k‘-‘fha'm"g”/® D
e  Sollwerte kénnen iber GPS-Maps (shape- CFS i
Datei) importiert werden. 4 GPS-Maps
Anzeige: GPS-Maps
=)
. Sollwerte kdnnen tber die ASD-
Schnittstelle zur Verfiigung gestellt werden.
Anzeige: ASD
Sollwerte eingeben
\Wert Einheit | Medium
Ay
g 0.00/--- ---
o 000--- ---
AMATRON BAG0094.6 02.15 41



TaskController - Auftragsverwaltung

8.2.2 Gerate eingeben

Amazone Gerate-Geometrie Einstellungen

. AMABUS-Maschine miissen angemeldet
werden.

) ISOBUS und AMABUS: Weitere Maschinen
kénnen angemeldet werden.

ISO-XML Gerate

. Alle Maschinen am ISOBUS melden sich
hier automatisch an.

Amazone Gerate-Geometrie Einstellungen

. \/ Gerat aktiv

. Gerat nicht aktiv

. Neues Gerat anlegen
EDIT
o Einstellungen am vorhandenes Ge-
rat andern
) Markiertes Gerat I6schen
. Zuruck und Bestatigung der Aktivie-

rung eines neuen oder gednderten Gerates

Ariggone Gordle-eormel e
Einslellurgen

d*“_é’ TRO-HMI Gt

=D
03
L O .
bl Za-m 3001 %
ET
# Edx 6000 []
Name: Za-m 3001
Maschinentyp: Streuer
Anz. Teilbreiten: & &
GPS x: 0 Bt
GPSy: 0

42
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Geréat anlegen oder andern

J Name
) Maschinentyp
ISOBUS: nur manuelle Maschine maéglich.
e Anzahl der Teilbreiten
e  Standard Einzelteilbreite

o Teilbreiten 1, 2, ...(einzeln eingeben, falls
abweichend von der Standard Einzelteil-
breite)

5= ffi

GPS x eingeben

GPS X1

Das MaR GPS X1 beschreibt den Abstand des
Koppelpunktes zum Dosierorgan.

. Feldspritze: Abstand zu den Spritzdiisen.

. Dungerstreuer: Abstand zum Mittelpunkt
der Streuscheiben.

. Samaschine: Abstand zum hinteren Schar.

GPS X2

Das Mall GPS X1 beschreibt den Abstand des
Kuppelpunktes zur Achse.

TaskController - Auftragsverwaltung

d Name: AMAYZQONF 00-22-26
4  Maschinentyp: camaschine
@ Ane. Teilbreilen: 1
¥ Standard Einzelteilbr.: 600.0 cm
& TbHNr:1 600.0 cm
i
Gerategeametrie
EPs X1: 1900 cm
ES K2 1050 cm

-
GPS5 H2

O

siehe Seite 59.

Diingerstreuer (AMABUS):

Um den Ausschaltpunkt des DUngerstreuers anzupassen kann der
Wert GPS X1 manipuliert werden.

Manipulieren des Einschaltpunktes tGber den Vorgewendeabstand,

AMATRON BAG0094.6 02.15
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TaskController - Auftragsverwaltung

GPS X fiir Samaschinen

Beispiel:

Maschine GPS X1 [cm] Maschine GPS X1 [cm]
min. max. min. max.
9000-TC 815 6000 Activ 685
6000-2 170 6001 Activ 685
EDX | 6o00-TC 725 6002 Activ 685
6000-2C 170 3001 718
9000-T 815 Cirrus 4001 718
303 Special WS 224 236 6001 718
303 Special RoteC 210 221 3002 718
353 Special 224 236 4002 718
AD-P 403 Special 210 221 6002 718
303 Super RoteC 205 209 3003 588 703
303 Super RoteC+ 217 221 3003 compact 612 727
403 Super RoteC 205 209 Cirrus | 3503 612 727
403 Super RoteC+ 217 221 4003 612 727
649- 6003 -2 min. 612 727
6000 666-
682 (Standard) Cayena 6001 423 503
8000 771 6001-C 423 503
Citan 5400 771 12001 1107 | 1257
Condor
12000 921 15001 1107 1257
12001 955 PS RoteC 222
15001 1105 RoteC+ 234
Den Wert GPS x1 insbesondere fliir SGmaschine mit maximaler Ge-
nauigkeit ermitteln / eingeben.
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TaskController - Auftragsverwaltung

8.3 Mit oder ohne TaskController arbeiten

X

TaskController ein / ausschalten.

Die Anwendung TaskController kann in zwei Modi betrieben werden:

. mit Auftragsverwaltung tuber TaskController

o

o

Der TaskController hat die volle Funktionalitat.

Vor dem Beginn der Arbeit muss ein Auftrag im TaskCon-
troller gestartet werden.

. ohne Auftragsverwaltung tUber TaskController

o

o

maschineninterne Auftragsverwaltung aktiv

Benutzen Sie diesen Modus, wenn Sie den TaskController
nicht benutzen oder nicht frei geschaltet haben.

GPS-Switch ohne TaskController moglich.
Nur die angeschlossene Maschine wird angezeigt.

Arbeiten ohne USB-Stick mdglich.

So andern Sie den Modus der Anwendung -
TaskController: Q 4 //
Einstellungen // @%i‘

. \/ mit Auftragsverwaltung tber Task-

Controller
o ohne Auftragsverwaltung Gber Task- arbeitsmodus:

Controller (maschineninterne Auftragsver-

waltung) v/ Auftragsverwaltung

E:E;
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TaskController - Auftragsverwaltung

8.3.1 Maschinen mit Software AMABUS und TaskController (ISO)

o Die Nutzung des TaskControllers ist nicht méglich bei:

. Samaschinen mit Software AMABUS V 6.04 und alter, V 2.21
und alter.

. Einzelkornsdmaschinen mit Software AMABUS V 5.30 und alter.

—  Menl Stammdaten

@  Bei Software AMABUS muss die Geré- ﬁﬁ@*
te-Geometrie manuell im Unterment Geréte
l Gerate des TaskController eingegeben

werden.
Amazone Gerdke-Geometrle
Finstell nogen
. AMAZONE Gerate-Geometrie Ein-
stellungen, siehe Seite 42 ST 1S03M Gorfte

8.3.2 Maschinen ohne TaskController

& Statt des TaskController erscheint die
Maske zur Eingabe der Gerate-
l Geometrie.

) Aktuelle Maschine |
3 i i E
. AMAZONE Gerate-Geometrie Ein-

stellungen, siehe Seite 42

. . : TaskController ein / ausschalten

TM v 01.03.19b
TCv01.03.12
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Uberblick Anwendung GPS

9 Uberblick Anwendung GPS

In das Meniu GPS wechseln

9.1 Hauptmenu

Fir die Arbeit mit GPS Switch miissen folgende
Eingaben erfolgt sein.

Das Hauptmenu zeigt die Daten an:

Auftrag gestartet .

. . . Auftrag: Pflanzenschutz spritzen Testfeld

Alternativ Arbeitsmodus: Keine Auftragsverwal- ? P Schlagdalen
tung Schlagname:

Maschine im TaskController

(automatisch tber ISOBUS oder Anlegen be
AMABUS Arbeitsbreite: 21.00 m

Anzahl Teilbreiten: 42

Maschinentyp: Spritze nfo

' ) Koppeldaten 'des Traktors] Koppeldaten: Amazone Tractor .
(automatisch tber ISOBUS oder Eingabe TECU| o

simuliert

Sehp

Artaribsnweni GPsiagnose

Das Hauptmenu gliedert sich in Untermenus, in
denen vor Beginn der Arbeit die erforderlichen
Daten einzugeben sind.

Schlagdaten
. Menu Schlagdaten
Infi
o Information Anwendungen
Setup
) Menu GPS-Switch
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Uberblick Anwendung GPS

9.2 Arbeitsmeni

Hauptmeni

Arbeitsmenu

Arbeitsmeni GPS-Switch

Arbeitsdaten aus Arbeitsmenu Maschinensteue-

rung

. Darstellung abhéngig von Software-Version

e  Arbeitsdaten werden nur angezeigt, wenn
Section Control und Maschinensteuerung

auf einem Terminal laufen.

s

A m @ 01,03

-

\
b

(EH 12.6kmsh N 4.1 bar
=0 1732m 6/3 “V™  2001m
= 12471 100%

48
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Anzeige Feldgrenze im MenU Arbeit.

Anzeige teilweise behandeltes Feld im Menl
Arbeit.

(Modus 2D)

Anzeige behandeltes Vorgewende mit Parallel-
fahrhilfe GPS-Track im Menu Arbeit.

(Modus 3D)

Anzeige in 3D, Applikationskarte geladen im
Men( Arbeit.

Uberblick Anwendung GPS

sk
N

A.79 ha 18:8 n

Shift 0}

b @

—

DEFS
@ aal
lIII

R 100%
1.58 ha 18.8 m o103
| shit @O/ 1

P 44

e e JXJ . \ \\ - -
///’/ / ;,/j 7 j ' L \\\ " T i d
.~ / Iy s \ A ., N = -
E Vi rX ! ", o ., 1 S
o S / ] \ \_\ N, . -
/- Wy I
ol !
_// s

i
m}mmuz f/
1.44 ha/ 18.8(m

: LJ\\ 3 \\\ '\_\. Q :
/ I:El*\:l:\

DGrs
lI'I1 /

f Feldgrenze!

EUGT] 100%
ﬂz 22 ha

Z2.31 ha
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Uberblick Anwendung GPS

9.3 Menl GPS-Diagnose

® (D

l Hauptmend GPS-Diagnose

ARMATFOME

GPS SGR1 vV 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion ---

Der im Terminal Setup gewahlte GPS-
Empfanger wird angezeigt:

Vor der Einstellung:
o Im Untermend Terminal Programm-Manager des Terminal Setup

die Lightbar deaktivieren, siehe Seite 35.

. GPS-Empfanger direkt an den AMATRON 3 anschlieRen (Light-
bar entfernen).

GPS-Empfanger A100/ A101, NovAtel, Standard

e  Baudrate 19200 (Standard).

= o
Baudrate andern: :

- #Baudrate
1. " Baudrate einstellen. -5 Satellit 1
2. Neustart AMATRON 3. »* Satellit 2

= Korrektursignal

3. Geanderte Baudrate wird an GPS-
Empfanger Gbermittelt.

A100 / A101, NovAtel: ﬂ
. Satellit 1: 120 einstellen.

. Satellit 2: 126 einstellen. GPSV01.01.22 b

. Korrektursignal: EGNOS einstellen.
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GPS-Empféanger SGR1

Die Konfiguration erfolgt automatisch. Fir eine
héhere Genauigkeit der Signalauswertung kann
die Ausgaberate erhdht werden.

o Korrektursignal auswahlen
e  Ausgaberate fur Daten auswahlen.
— Ausgaberate 5 Hz Standard

— Ausgaberate 10 Hz

OK

) Ausgaberate bestatigen

)

. Anzeige GPS-Daten

Die GPS-Diagnose zeigt aktuelle Daten zum
GPS-Signal und die Rohdaten zur Fehlerdiagno-
se.

Uberblick Anwendung GPS

Korrektursignal Egnos EU
Ausgaberate SHr

Yo
Ausgaberate 10Hz %

GPS SGR1 v 01.00.22 i
SGR1 Softwareversion —--

n

I

Geogr.Breite
Geogr.Ldnge

:51.0991738 N
: 116816583 E

Qualitat : 02 DGPS
Anzahl 08

Kurs : 50.00
Geschwindigkeit :0.00 km/h

Empfangsfrequenz i 5 Hz

$GPGSA,A,3,01,02,03,,05,,07,,09,,11,12,1.6,1
$GPGGA,085546.37,5105.95043,N,01140.899

$GPVTG,50.00,T,50.00,M,0.00,N,0.00,K

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Uberblick Anwendung GPS

94 Hierarchie des GPS-Switch

Esc

&

Arbeitsmenu

o €9

Hand / Automatik

Feldgrenze fest-
legen /l6schen

Parallelfahren

Feldansicht gro-
Rer, kleiner, alles

Hindernis
Kompass
2D <-> 3D

Referenzpunkt
setzen / kalibrie-
ren

Setup GPS-
Switch
(Einstellung GPS-
Track)

. =
Hauptmenii e GPS-
Diagnhose
Esc
N
Info
Setup
Schlagdaten
GPS-Switch

RE

o €=

Neu
Laden
Speichern
Import
Export
Zoom
Freier Speicher

Speicher reor-
ganisieren

Uberlappungsgrad
Uberlappungstoleranz
Vorgewendeabstand

Uberlappungstoleranz
Feldgrenze

Maschinenmodellierung
Schlage erkennen

Akustische
Feldgrenzenwarnung

Vorschauzeit
Gerategeometrie

Automatische Gestange-
absenkung

52
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Uberblick Anwendung GPS

95 Definition der GPS-Parameter

GPS

Global Positioning System (Globales Positionierungs System)

DGPS

Differential GPS (Differenzielles GPS)

Korrektursystem erhoht die Genauigkeit auf +/- 0,5 m
(0,02 m bei RTK).

HDOP

Horizontal Dilution of Precision (Qualitat der GPS-Werte)

9.6 Anforderungen an die GPS Qualitat

GPS Qualitat fur den GPS-Switch in Abhangigkeit von den Parame-
tern GPS, DGPS und HDOP.

GPS Qualitat

DGPS 0 bis 6 Gut

(Sollzustand)

HDOP 6 bis 8 Mittel

HDOP grofer 8 Schlecht
GPS HDOP 0 bis 6 Mittel

HDOP 6 bis 8 Schlecht

HDOP grofer 8 Schlecht

Gute Qualitat:

o Arbeiten im Modus Automatik maglich.
Mittlere Qualitat:

) Arbeiten im Modus Automatik mdglich.
o Bearbeitete Flache wird Gelb dargestellt

Schlechte Qualitat:

GPS zu ungenau. Feld wird nicht mehr auf dem GPS-Switch darge-
stellt. Somit wird auch die bearbeitete Flache nicht markiert was we-
der einen Automatikmodus noch das Erstellen einer Feldgrenze er-

mdglicht.

O

Schlechtes GPS oder Fehlfunktionen fithren immer zu einem
automatischen Umschalten des GPS-Switch in den Modus Hand!

Ein Wechsel in den Modus Hand fiihrt immer zu einem Abschalten
der Maschine.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

10 Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

10.1 Erstinbetriebnahme

o eim ersten Einsatz eines neuen eceivers bendtigt dieser
Bei ten Einsatz ei GPS Recei bendtigt di
l einige Minuten zur Initialisierung. Erst danach erhalt der GPS-
Switch Signale.

° Bei weiteren Einsatzen dauert es circa 30 Sekunden, bis der
GPS-Switch DGPS Signale erhalt.

10.1.1 Anbindung an ein fremdes GPS-System

Falls an Stelle des AMAZONE GPS-Empfangers ein fremdes GPS-
System eingesetzt wird, missen folgende Eingaben am GPS-System
vorgenommen werden:

° Serielle Schnittstelle muss vorhanden sein, Anschluss tGber 9-
poligen Sub-D RS232 Stecker

o  Geschwindigkeit: 19.200 Baud
o  Daten: 8 Datenbits
o  Paritat: keine Paritat
o  Stopbit :1 Stopbit
(8N1)
. Passende Datensatze (NMEA Protokoll)

o GPGGA, GPVTG (in 5 Hz), GPGSA (in 5Hz oder 1 Hz)
Datensatze

. Korrektursignal (DGPS) muss vorhanden sein.

10.1.2 Grundzustand

&3 Der Grundzustand ist der Zustand der Maschine, in dem die Maschi-
l ne sich nach dem Einschalten und vor dem Betéatigen von Funktionen
befinden soll.

Nach dem Einschalten des Gesamtsystems befindet sich das System
im Modus Hand! Die Maschine befindet sich im Grundzustand.

Spritze:
. Teilbreitenventile zu
. alle Teilbreiten vorgewahlt

Streuer:
. Streuscheiben aus
. alle Teilbreiten vorgewahlt

. Schieber zu

54 AMATRON BAG0094.6 02.15



P

10.2 Meni Setup GPS-Switch

%

Setup
im Hauptmeni wahlen:

Seite eins | ¥ m.ml

I Uberlappungsgrad eingeben, siehe
Seite 57.

Uberlappungstoleranz eingeben, siehe Seite
58.

Uberlappungstoleranz Feldgrenze einge-
ben, nur fir Feldspritze, siehe Seite 59.

B

EL Durch die Maschinenmodellierung
werden die verschiedenen Nachlaufeigen-
schaften der unterschiedlichen Maschinen-
typen simuliert.

o  deaktiviert (Maschine mit Dreipunktan-

Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

Uberlappungsgrad: 100%

Uberlappungstoleranz: 0 cm

Uberlappungstoleranz Feldgrenze: 0 cm

Maschinenmodellierung:

gezogene Maschine
01z

bau)
o  Gezogene Maschine
o  Selbstfahrer
Seite zwei | ¥ o |
02108 Akustische Feldgrenzenwarnung: ein O / 1
0/1 e
. Ein- oder Ausschalten der akusti- Schlage erkennen (Umkreis): 5.0 km
schen Feldgrenzenuberwachung beim —
Uberschreiten der Feldgrenze.
) Umkreis in km angeben in dem Felder beim
Laden angezeigt werden.
) Vorschauzeit Teilbreiten vorzeitig einschal-
ten, nur fur Feldspritze und Sdmaschine, +
siehe Seite 59. Yorschauzeit Fir Einschalten 600 ms
) Vorschauzeit Teilbreiten verspatet aus-
schalten, nur fir Feldspritze und Samaschi- +
ne, siehe Seite 59. Yorschauzeit For Ausschalten 300 ms
0z fnz —
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

iy
Seite drei

Feldspritze:

Automatische Gestangeabsenkung inner-
halb einer Feldgrenze.

Zeit in Millisekunden eingeben.

Zeit vor dem Einschalten der Spritze in der
das Gestange abgesenkt wird.

Standard: 0 ms
Maximal: 5000 ms

56
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10.2.1 Uberlappungsgrad

Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

Bei der Arbeit kbnnen Bereiche von einer Teil-
breite Uberstrichen werden, die schon bearbeitet
sind, oder nicht bearbeitet werden sollen.

Der Uberlappungsgrad gibt an, ob die entspre-
chende Teilbreite hierbei geschaltet wird.

Uberlappungsgrad 0 %:

— sobald eine minimale Uberlappung stattfin-
det, wird die entsprechende Teilbreite aus-
geschaltet.

Uberlappungsgrad 50 %:

— sobald 50 % einer Teilbreite tberlappt, wird
die Teilbreite geschaltet.

Empfehlung fir Dingerstreuer!

Uberlappungsgrad 100 % :

— erst bei vollstandiger Uberlappung einer
Teilbreite wird die Teilbreite ausgeschaltet.

Fur Feldspritze und Dlngerstreuer:

An der Grenze oder Sicherheitszone wird gene-
rell mit einem Uberlappungsgrad von 0 % gear-
beitet.

Nur far Samaschinen:

Uberlappungsgrad 100 % empfohlen.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung
10.2.2 Uberlappungstoleranz

Gibt die Unempfindlichkeit der auflieren Teilbreite
an und verhindert ein permanentes Schalten der
Teilbreiten bei minimaler Uberlappung.

Einstellbereich: 0 bis 50 cm.

Beispiel 1:
Uberlappungsgrad: 0 %

Uberlappungstoleranz: 50 cm

Beispiel 2:
Uberlappungsgrad: 100 % = =

Uberlappungstoleranz: 50 cm
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

10.2.3 Uberlappungstoleranz Feldgrenze

Um ein permanentes Schalten der aul3eren Teil-
breiten an der Grenze zu vermeiden, kann die
Uberlappungstoleranz an der Grenze separat
eingestellt werden.

Uberlappungstoleranz Grenze einstellen.
o Maximal 25 cm
o  Standard / Empfehlung 0 cm
Der Benutzer kann auf eigene Ver-
antwortung (Warnhinweis beim Um-
stellen) diesen Wert auf maximal

25 cm (halber Disenabstand) umstel-
len.

10.2.4 Vorgewendeabstand

Dungerstreuer (AMABUS):

(V) Der Vorgewendeabstand bestimmtden | ________ Ej_P_ ________________________________
Einschaltpunkt des Dlungerstreuers beim P
Einfahren in das Feld. (Abstand von Vor- ~ [~="="="F |'r-j ------- o A e s
gewende bis Streuscheibe) s le _ (3

(1) Vorgewende zf\ == i ¥ S al—

(2) Feld vV / \

(3) Ausschaltpunkt bei der Einfahrt ins Vorge- ¥ /*ﬁ_a

wende (abhangig von GPS X1)

(4) Einschaltpunkt bei der Einfahrt ins Feld
(abhangig von GPS X1 und V)

Siehe Seite 92.

& Der Vorgewendeabstand V ist standardmaRig auf die halbe Arbeits-
l breite eingestellt.

Bei Arbeitsbreite grofler 30 m oder speziellen Dingersorten kann
eine Anpassung notig sein.

kénnen der Wert GPS X1 und Vorgewendeabstand manipuliert wer-

Um die Ein- und Ausschaltpunkte des Diingerstreuers anzupassen,
den.

Nur bei korrektem Ausschaltpunkt (GPS X1) den Einschaltpunkt tber
die Eingabe des Vorgewendeabstands einstellen.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

10.2.5 Vorschauzeit fir Ein- und Ausschalten

& Nicht fir Dingerstreuer und ISOBUS-Feldspritzen!
l Nur fir Samaschinen und AMABUS-Feldspritzen!
) Die Vorschauzeit dient zur Einstellung einer nahtlosen Bearbei-
tung des Feldes

o  beim Ubergang von unbearbeiteter zu bearbeiteter Flache.
o  beim Ubergang von bearbeiteter zu unbearbeiteter Flache.

o Die GréRe der Uberlappung / Unterlappung ist unter anderem
abhéangig von der Fahrgeschwindigkeit.

) Die Vorschau ist eine Zeitangabe in Millisekunden.

o Grole Vorschauzeiten und hohe Geschwindigkeiten kénnen zu
einem unerwlnschten Schaltverhalten fihren.

Optimale Bearbeitung des Feldes

(1) Vorgewende / bearbeitetes Feld

(2) Nahtlose Bearbeitung des Feldes ohne Uberlappung

Uberlappung von bearbeiteten Flachen

Vorschauzeit fir Ausschalten Vorschauzeit fur Einschalten
A A j

e e

(A) Léange der Uberlappung

. Ausschalten — Einfahrt in eine bearbeitete . Einschalten — Ausfahrt aus einer bearbeite-
Flache: ten Flache:
o  Spritze: Vorschauzeit verringern. o  Spritze: Vorschauzeit verringern.
o  Samaschine: Vorschauzeit erhdhen. o  Samaschine: Vorschauzeit verringern.
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Unbearbeiteter Bereich

Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

Vorschauzeit fur Ausschalten

ﬂh%
T—‘F

. Ausschalten — Einfahrt in eine bearbeitete
Flache:

o Spritze: Vorschauzeit erhéhen.

o  Samaschine: Vorschauzeit verringern.

(B) Lénge des unbearbeiteten Bereichs

Vorschauzeit fur Einschalten

BL
b

Einschalten — Ausfahrt aus einer bearbeite-
ten Flache:

) Spritze: Vorschauzeit erhéhen.

1) Samaschine: Vorschauzeit erhohen.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

Empfohlene Vorschauzeiten Satechnik

Pt

Vorschauzeit fir | Getreide kg / ha Raps kg / ha Dunger kg / ha
[ms] 100 200 2 8 40 120
AD-P Einschalten| 2500 2400 2800 2600 — -
3m Ausschalten | 2600 2800 2400 3000 - -
Einschalten| 3500 3400 3900 3400 4000 3800
AVANT 4000
Ausschalten | 3600 3800 4300 4800 3900 4300
Einschalten| 3800 3600 4100 3700 3900 3800
AVANT 5000
Ausschalten | 4400 5000 4000 4300 4300 4700
Einschalten| 3600 4000 5000 4900 4300 3900
AVANT 6000
Ausschalten | 4600 4700 6500 6200 5100 5200
Einschalten| 2900 2700 3000 2400 — —
CAYENA 6001
Ausschalten 3100 3500 2800 3200 - -
Einschalten| 2300 2100 1900 2300 2600 2600
CAYENA 6001-C
Ausschalten | 2600 2700 1400 2600 2700 3000
Cirrus 3001 Einschalten | 3000 2700 2900 2500 - -
Special Ausschalten | 3400 3200 | 2900 | 3000 - -
Cirrus 3001 Einschalten | 3000 2600 2400 2600 - -
Compact Ausschalten | 2900 2900 1800 2600 - -
Einschalten| 2400 2200 2200 2400 2500 2300
Cirrus 3003-C
Ausschalten | 2600 2800 1900 2200 3000 3300
Einschalten| 2600 2500 2800 2600 = =
Cirrus 4002
Ausschalten 2900 3100 2800 2900 = =
Einschalten| 2800 2600 2900 2700 — —
Cirrus 6002
Ausschalten 3400 3600 3400 3800 - -
Einschalten| 3800 3500 3800 3400 = =
Cirrus 6003-2
Ausschalten | 3800 3700 3600 3700 = =
Einschalten| 2500 2300 3000 2700 2700 2700
Cirrus 6003-2C
Ausschalten | 2800 2900 3100 3600 3400 3500
Einschalten| 2600 2300 2700 2400 = =
Citan 6000
Ausschalten | 2800 3100 2500 2800 = =
_ Einschalten| 3200 3100 2000 2000 - -
Citan 12000
Ausschalten 3600 3700 1600 1600 - -

EDX: Section Contro

| schaltet komplette Vereinzelung oder einzelne Reihe.

EDX Einschalten 1200

Vereinzelung Ausschalten 200

EDX Einschalten 1160

Einzelreihen-

schaltung Ausschalten 600
O Die genannten Werte sind Empfehlungen, eine Kontrolle in jedem Fall
l erforderlich.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendu

Korrekturzeiten fiir Vorschauzeiten bei Uberlappung / unbearbeiteten Bereichen

ng

Korrekturzeiten fur Vorschauzeiten [ms] =

Lange der Uberlappung (A) / Ldnge unbearbeitete Flache (B)
0,5m 1,0 m 1,5m 20m 2,5m 3,0m

5 360 ms 720 ms 1080 ms 1440 ms 1800 ms 2160 ms

6 300 ms 600 ms 900 ms 1200 ms 1500 ms 1800 ms

- 7 257 ms 514 ms 771 ms 1029 ms 1286 ms 1543 ms
% 8 225 ms 450 ms 675 ms 900 ms 1125 ms 1350 ms
g = 9 200 ms 400 ms 600 ms 800 ms 1000 ms 1200 ms
§ g 10 180 ms 360 ms 540 ms 720 ms 900 ms 1080 ms
g 11 164 ms 327 ms 491 ms 655 ms 818 ms 982 ms
E 12 150 ms 300 ms 450 ms 600 ms 750 ms 900 ms
13 138 ms 277 ms 415 ms 554 ms 692 ms 831 ms

14 129 ms 257 ms 386 ms 514 ms 643 ms 771 ms

15 120 ms 240 ms 360 ms 480 ms 600 ms 720 ms

& Korrekturzeiten fir nicht aufgefiihrte Geschwindigkeiten und Abstan-

de (A, B) kdnnen interpoliert / extrapoliert werden bzw. Uber folgende

Formel berechnet werden:

Lange [m]
Fahrgeschwindigkeit [km/h]

x 3600

Die Vorschauzeit in der Satechnik fir das Ein- und Ausschalten ist
beeinflusst von den folgenden Faktoren:

. Forderzeiten in Abhangigkeit von der
o  Saatgutsorte
o  Forderstrecke
o  Geblasedrehzahl
. Fahrverhalten in Abhangigkeit von
o  Geschwindigkeit
o  Beschleunigung
o Bremsen
. GPS-Genauigkeit in Abhangigkeit von
o  Korrektursignal

o Updaterate des GPS-Empfangers

O

Fir prazises Schalten am Vorgewende — insbesondere bei Sdma-
schinen - sind folgende Punkte zwingend erforderlich:

. RTK-Genauigkeit des GPS-Empfangers (Updaterate min 5 Hz)

o Gleichmalige Geschwindigkeit beim Fahren in das / aus dem
Vorgewende

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

10.3 Menu Schlagdaten

- im Hauptment wahlen:
Meu

. Neuaufnahme eines Feldes.

—  Weilles Display zeigt Bereitschaft zur Neu-
aufnahme eines Feldes an.

Name des Feldes: -unbenannt-.

o Beim Speichern des Feldes wird der
Name des Feldes vergeben.
Laden
. Laden von Feldattributen vor der

Arbeit vom USB-Stick, siehe Seite 65.

Speichem)|
. [ Speichern eines Feldes nach der

Arbeit auf einen USB-Stick.
— Name eingeben.

Cratan
imnpeHtieran

. Shape-Dateien vom USB-Stick im-
portieren, siehe Seite 67.

Export|

. Export der Schlagdatei in Format
Shape (shp) zur Nutzung weiterer Anwen-
dungen auf dem PC.

Seite zwei | (¥ 0@02'

. Ii Feldansicht vergréfRern

. _@\ Feldansicht verkleinern

(00

° L | Standort zentrieren

Freier
Speichet| .
. Anzeigen der verfligbaren Speicher-

kapazitat des USB-Sticks.

Speiche
o e \Speicher des USB-Sticks optimieren,

wenn der freie Speicher nicht ausreichend
ist.

Amazone Feld0S

H.49 ha

Ladan

Speichem
Irnport

Expont

01z

Amazone Feld0S

B.49 ha

Nach 50 Speichervorgangen erfolgt
automatisch eine Optimierung des
Speichers.

— Meldung am Display bestatigen.

®
)

Freier
Speicher

Speicher
rearg,

0z foz
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10.3.1 Laden /Ldschen von Schlagdaten
Folgende Schlagdaten kénnen aufgerufen wer-
den:

o Feldgrenze zu Beginn der Bearbeitung des
Feldes.

o Bearbeitete Flache (Feldgrenze mit bear-
beitetem Teil des Feldes), falls die Arbeit
unterbrochen wurde und nun fortgesetzt
wird.

. Leitspuren fur GPS-Track

e  Hindernisse

e  Ausschlusszonen

o Applikationskarten

e Vorgewende

— Schlagdaten, die nicht aufgerufen werden

kénnen sind grau dargestellt.

1. USB-Stick einstecken.

Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

Mein

Loden Soll die aktuelle Aufnahme
2. Untermeni Laden aufrufen. gespeichert werden?
la
Ja MHiein
3. / Aktuelle Flache speichern.
§ EEET |
Urnkreis Amazone_Feld... Laden
o Nur Felder im eingestellten Amazone_FeldD1
Umkreis werden angezeigt, siehe Sei- Amazone_Feldo2
te 53. Suchen
Amazone_Feld03
o Alle Felder anzeigen.
Amazone_Feld0S Ukraic
5. @ , @ Gewlinschtes Feld
auswahlen oder
Loeschen
Suchen
nach Eingabe einer Textpassage
Feld suchen.
Laden
6. Auswahl bestatigen.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

7. @ , @ Gewlinschte Feldattri-

bute einzeln markieren.

8. @ Feldattribute auswahlen.

>
— Eingegraute Feldattribute sind nicht aus-
wahlbar.
ok
9. Feldattribute laden.
— Ausgewahltes Feld erscheint auf dem Dis-

play.

10 Zurick ins Hauptmenu

Loeschen

. Léschen eines ausgewahlten Feldes
auf dem USB-Stick.

1. @ , @ Gewiinschtes Feld

auswahlen.

la Mein
2. / betatigen.

@Feldgrenze

@Leitspuren

leearbeitete Fliche

DHindernisse

@Ausschlusszunen

QK

Amazone_Feld...
Amazone_Feldo1l
Amazone_ Feld0?2
Amazone_Feld03

Amazone_Feldos Urnkreis

Amazone_Feldn4

Laden

Suchen

Loaschen

66
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

10.3.2 GPS-Maps - Import von Shape-Dateien

1. USB-Stick einstecken. Typ
Feldgrenze Tmport
Import Ausschlusszonen
2. Untermenti Daten importieren aufru-  |Applikationskarten
fen.
3. @ , @ Gewlinschten Inhalt
auswahlen wahlen.
Impor
4. Auswahl bestatigen.
5. @ , @ Datenverzeichnis in
dem die Shape-Datei liegt auswahlen. Laden
R @ Datenverzeichnis wechseln Wpplicationmaps Ale
\ Oberste Verzeichnisebene \DATA
\Exclusion Zones
\.. Eine Verzeichnisebene hoher . )
‘Hindernisse
\xxx In dieses Verzeichnis wechseln \Leitspuren
\screencopy
Laden
6. Shape-Datei wird zum aktuellen Feld
abgelegt.
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Inbetriebnahme der GPS-Anwendung

Applikationskarten importieren

applicationmaps abzulegen, da beim Import direkt auf diesen Ord-

Applikationskarten sind vorzugsweise in einem Ordner
ner zugriffen wird.

Beim Importieren von Applikationskarten ist aus- Rate (|jha)
zuwahlen:
e Aufwandmenge
o  Wirkstoffanteil: kg oder Liter Wirkstoff/ha
(Wirkstoff in % angeben) 133.33 Rate Alle
15556
— In der Applikationskarte wird die Aufwand-
menge entsprechend des Wirkstoffgehaltes
neu errechnet. Rate Enzeln
Rate Alle
. Alle Aufwandmengen der Applikati- Lbschen
onskarte auf den eingegebenen Wert in % EOMM E_c ~or dar 41, sh
andern.
Rale Eingeln
. Einzelne Aufwandmenge auswah-
len @ , @ und andern.
Léschen
. Applikationskarte 16schen.
& Die importierte Applikationskarte wird im Menu Arbeit angezeigt.

10.4 Meni Info

info
—im Hauptmeni wahlen:

Im MenU Info werden die verfugbaren Anwen- ?
: GRS-Switch SW-\Yerzion: 1.7.5
dungen angezeigt. (2004 - 2010 LACOS Computerservice GmbH

Zu den Anwendungen wird angezeigt: I

. die Restlaufzeit bei Testversionen GPS-Swite aktiviert

. die Aktivierung bei Vollversionen

BGCSDADEELEMESETFIFR HR HUIT LT
LY MEMHLPLPT RO BU SK SLSE SV TR
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11 Einsatz der Anwendung GPS-Switch

Einsatz der Anwendung GPS-Switch

Vor Beginn der Arbeit miissen folgende Eingaben durchgefiihrt sein:
. Schlagdaten eingeben (Seite 64).
. Einstellung Maschinen-Geometrie (Seite 54).

. Einstellung Setup durchfihren (Seite 55).

Je nach Arbeitsweise ist es sinnvoll

. immer eine Neuaufnahme eines Feldes durchzuflihren (siehe
Seite 80),

. Felder oder Feldgrenzen nach der Neuaufnahme auf den USB-
Stick zu speichern und vor der Bearbeitung des Feldes zu laden
(siehe Seite 82).

11.1  Anzeige Arbeitsmeni GPS-Switch

10

-]

8
N~ : 6
9 @'1003
TiEra i
: a  Z8n «ll
(1) Feldgrenze (rot) (9) Gesamtflache des Schlages (innerhalb der

(2) bearbeitete Flache (griin) Feldgrenze)
(10
(11

) Referenzpunkt, Punkt zum Kalibrieren.
)
(12) Hinweis Maschine an der Feldgrenze
)
)

(3) unbearbeitete Flache (weild)
(4) Symbol fiir Arbeitsmaschine Kompass
(5) Arbeitsbreite

(6) Starke GPS-Signal

(7) Uberlappungsgrad

(8) Modus Automatik oder Modus Hand

(13) Aufforderung zum Kalibrieren

(14) bis zu drei Uberlappungen (nur bei Feld-
spritze)

(15) Eingefligtes Hindernis
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch
Symbol fur Arbeitsmaschine mit Teilbreiten im
Arbeitsmenu.

(1) Teilbreiten (grau — Maschine nicht in Ar-
beitsstellung)

(2) eingeschaltete Teilbreiten
o blau
(3) ausgeschaltete Teilbreiten

o) rot

ISOBUS-Maschine:

Wird die Arbeitslange der Maschine Ubermittelt,
wird diese durch eine schwarze Linie gekenn-
zeichnet.

(1) Arbeitslange

(2,3) Einschaltpunkt / Ausschaltpunkt, je nach
Einstellung der Maschine

AMAZONE Feldspritze: Siehe ISOBUS-
Betriebsanleitung, Teilbreitenschaltung konfigu-
rieren.

70
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

11.2 Funktionsfelder im Arbeitsmeni GPS-Switch

0/1

o Umstellung Modus Hand / Automa-
tik, siehe Seite 74.

@ Modus Automatik innerhalb von

finf Sekunden bestatigen.

— Im Display wird der Modus Hand / Automa- 'I‘*'I'
tik angezeigt.

=
-
-

ISl
NE

DGPE

Ba
= N all
. Sonderfall manuelle Gerategeomet- 182.3 m ooz

rie (keine automatische Teilbreitenschal-
tung), siehe Seite 85.

.

o Feldgrenze festlegen (direkt nach
der ersten Feldumrundung bei Neuaufnah-
e).

9%@

3

Feldgrenze I6schen.

il

GPS Track: Leitlinien GPS Track
erstellen

GPS Track: Leitlinien [6schen

Feldansicht vergrof3ern

Feldansicht verkleinern

N X[E

gesamtes Feld fir drei Sekunden
anzeigen

. Standort zentrieren
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

@Seite zZwei il J2.ru:5|

é‘ Hindernis auf dem Feld am Terminal
kennzeichnen, siehe Seite 79.

X

Hindernis I6schen.

4=

o

=l
-2~
(=)

DGFP=

HE
@ .III Setup
18. 8 m 0z 1z

Ausrichtung Display
o Norden nach oben ausrichten,

o  Fahrtrichtung nach oben ausrichten.

gl
/ Ansicht Display wechseln 2D < 3D

E

Referenzpunkt am Feld fir GPS-
Signal setzen oder vorhandenen Referenz-
punkt aus Liste wahlen, siehe Seite 77.

vor der Neuaufnahme eines Feldes.

ﬁ Feld kalibrieren.

beim Bearbeiten eines bereits aufgenom-
menen Feldes.

Betup
GF3-Switch

Wechsel in Menl Setup, Maschine
verbleibt im Modus Automatik, siehe Seite
55 und Seite 89!

72
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11.2.1 Einstellbares Vorgewende / GPS-Headland

Einsatz der Anwendung GPS-Switch

@ Seite drei il :13,-'03'

Einstellbares Vorgewende: m
Wird vor dem Einsatz ein Vorgewende einge- ”
stellt, kann das Feldinnere zuerst im Modus Au- D
tomatik bearbeitet werden. Danach wird das e '

Vorgewende bearbeitet. Leitspuren im Vorge-
wende werden angelegt.

DErS
AR

’ 3.78 h : '.l
) . W
1, Vorgewende anlegen 3,99 ha [18.8 #

o Breite des Vorgewendes eingeben

-

o Lage der ersten Leitspur eingeben.
Mit halber Arbeitsbreite (1) / ganzer
Arbeitsbreite (2) beginnen?

— Vorgewende orange — Teilbreiten schalten 2
am Vorgewende aus.

2. Feldinnere bearbeiten.

D Vorgewende aktivieren

— Vorgewende grau — Vorgewende bearbeit-
bar.

w

4. Vorgewende bearbeiten.

) m Vorgewende |6schen.
. [.:] Umschalten zum Bearbeiten des

Feldinneren
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

11.3

Modus Automatik und Modus Hand

Die Anwendung GPS-Switch kann sowohl im Modus Hand als auch
im Modus Automatik verwendet werden.

Modus Automatik:

. Ein-, Aus- und Teilbreitenschaltung automatisch.
Modus Hand:

. Keine automatische Teilbreitenschaltung.

. Bedienung der Maschine Uber Maschinensteuerung, Joystick,
AMACLICK.

e  Nur Anzeige und Markierung auf dem Terminal.

ISOBUS:

Section Control startet immer in dem Modus in dem es verlassen
wurde.

Modus Automatik bleibt bestehen nach
° Bedienterminal einschalten,

. neuen Auftrag starten

e GPS Ausfall

— Gegebenenfalls Section Control Uber Maschinensoftware steu-
ern.

AMABUS:

Section Control startet immer im Modus Hand.

Modus Automatik

1. Maschine in Arbeitsstellung bringen.

2. Anwendung GPS-Switch wahlen.
3. Arbeitsmenli GPS-Switch wahlen.

4. ALTO Modus Automatik wahlen.

Anwendung Maschinensteuerung wahlen.

ISOBUS: Gegebenenfalls in Maschinensteuerung Section Con-
trol auf Automatik stellen.

o o

7. Gegebenenfalls Maschine einschalten
8. Anfahren und Arbeitsbeginn.
— Teilbreiten werden automatisch geschaltet.
— Bearbeiteter Bereich wird im Arbeitsmeni GPS-Switch an-

gezeigt.

74
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

Modus Hand

1. Maschine in Arbeitsstellung bringen.

2. Anwendung GPS-Switch wahlen.
3. Arbeitsmeni GPS-Switch wahlen.

4. q{% Modus Hand wahlen.
5. Anwendung Maschinensteuerung wahlen.
6

Teilbreiten manuell Gber Maschinensteuerung schalten.

— Bearbeiteter Bereich wird im Arbeitsmeni GPS-Switch an-

gezeigt.
& Bedingungen fur das Arbeiten im Modus Automatik:
l o Die Maschine muss vorbereitet sein:

o  Spritze: Gestange ausgeklappt und Schwingungsausgleich
entriegelt.

—Einseitiges Spritzen mit verriegeltem Schwingungsaus
gleich ist nur im Modus Hand mdglich.

o  Samaschine: Saschare missen in Arbeitsstellung sein.

o  Streuer: Die Streuscheiben miissen eingeschaltet sein.
. Das GPS-Signal muss eine ausreichende Qualitat haben:

o  GPS mit HDOP </=6

o DGPS mit HDOP </= 8

AMATRON BAG0094.6 02.15 75



Pt

Einsatz der Anwendung GPS-Switch

Schalten einzelner Teilbreiten Gber Maschinensteuerung und Multi-
funktionsgriff im Modus Automatik

. maoglich (AMABUS Feldspritze ab Software-Version 7.15),

. nicht moglich (andere Maschinen).

Feldspritze:

° Ein Ausschalten von Teilbreiten am AMACLICK Ubersteuert die
Anwendung GPS-Switch.

Die Flache hinter den so ausgeschalteten Teilbreiten wird aber
weiterhin grin markiert.

—  Damit wird erreicht, dass ein Bereich der manuell Ubersteuert
wurde, bei einer nachsten Uberfahrt automatisch ausgeschaltet
wird.

. Selektieren einzelner Teilbreiten iber die Maschinensteuerung
ist méglich im Modus Automatik.

Hierbei werden aulien abgeschaltete Teilbreiten auch im GPS-
Switch permanent ausgeschaltet und dieser Bereich wird nicht
gran markiert.

— Dieses bietet die Mdglichkeit zum Beispiel bei einer 27m Spritze
permanent die 2 dulReren Teilbreiten abzuschalten und somit ei-
nen Schlag mit 21m Fahrgassen zu bearbeiten.

Das Ausschalten der Spritze / Ausschalten des Streuscheibenantrie-
bes des Diungerstreuers Uber die Maschinensteuerung ist auch im
Modus Automatik mdglich.

Beim Verlassen des MenUs Arbeit, Fehlfunktionen oder schlechtes
GPS-Signal wechselt GPS-Switch in den Modus Hand.

—  Spritze: Teilbreiten schlie3en.
—  Streuer: Schieber schlie3en.

VORSICHT

Ungewolltes Ausbringen von Spritzbriihe / Streuen von Diinger
beim Riuckwartsfahren im Modus Automatik durch selbststandi-
ges Schalten der Teilbreiten.

Die einwandfreie Funktion des GPS-Switch ist nur in Fahrtrichtung
gegeben. Bei Rangierarbeiten, insbesondere in Kombination mit dem
Ruckwartsfahren, ist daher aus Sicherheitsgriinden der GPS-Switch
in den Modus Hand zu schalten.

Alternativ Uber die Maschinensteuerung:
. Feldspritze - Spritzen ausstellen,

. Dungerstreuer — SchlieBschieber schliellen,

76
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

114 Der Referenzpunkt

Der Referenzpunkt ist der Bezug des GPS-Signals zur Lage des
Feldes.

Der Referenzpunkt

. muss vor dem Speichern eines Feldes gesetzt werden/ oder
vorhanden nutzen,

e  sollte nach Aufforderung oder bei erkennbarer Abweichung von
der Anzeige am Terminal zum Feld kalibriert werden.

Der Referenzpunkt

e st der Punkt auf dem Feld Uber dem sich der GPS-Empfanger
am Traktor befindet.

. ist mit dem Traktor anzufahren und bei stillstehendem Fahrzeug
aufzunehmen,

e dient zum Kalibrieren des Standortes fur das GPS-Signal,

. ist ein beliebiger wieder auffindbarer Punkt. Dieser sollte sich
auf oder in unmittelbarer Nahe des zu bearbeitenden Feldes be-
finden.

(z. B. mit dem Traktorvorderrad einen Grenzstein anfahren),

. ist bei Speicherung des Feldes flir spatere Arbeitsgange zu
merken.

!

Das Festlegen des Referenzpunktes muss sehr gewissenhaft durch-
gefihrt werden.

Den Referenzpunkt bei jedem Kalibrieren in gleicher Weise von der
gleichen Richtung anfahren.

Zum Setzen und Kalibrieren des Referenzpunktes wird dringend das
Vorhandensein eines Korrektursignals empfohlen.

Wird vor einem ungenauen Referenzpunkt gewarnt, sollte dieser nicht
gesetzt werden.

!

Ist die Position der GPS-Antenne nach einem Umbau an einen ande-
ren Traktor verandert, muss der Referenzpunkt neu gesetzt werden.

— In diesem Falle ist ein Kalibrieren unzureichend.

11.4.1 Fehlerhaftes / falsches Kalibrieren

O

Fehlerhaft kalibrierte Daten sind flir die Praxis unbrauchbar.

Sollten Sie aus Versehen eine Kalibrierung an einem falschen Ort
durchgefihrt haben, besteht die Méglichkeit den korrekten Ort anzu-
fahren und die Kalibrierung erneut durchzufihren.
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

11.4.2 Neuen Referenzpunkt zuweisen

Um einen neuen Referenzpunkt zu setzen ist folgende Vorgehens-
weise notig:

1. Laden des Feldes
2. Kalibrieren des Feldes

— Jetzt kann ein neuer Referenzpunkt gesetzt oder aus der Liste
ausgewahlt werden.

11.4.3 Verwendung von RTK-GPS

o Diese Vorgehensweise setzt den Einsatz einer RTK-Station voraus.
& Auch bei Verwendung einer RTK-Station sollte ein Referenzpunkt
gesetzt werden, da somit beim Ausfall des RTK-Signals ein Kalibrie-
l ren des Feldes mdglich ist.

. Das Verarbeiten der GPS-Daten beim Set-

ot
zen oder Kalibrieren des Referenzpunktes c{"_?]
dauert ungefahr 15 Sekunden (30 Sekun- D
den ohne Korrektursignal) und wird am Dis- Referenzpunkt gesetzt!
play angezeigt. (A
Weiter mit Enter...
° @ Referenzpunkt bestatigen. @

29

@ DGPS
18.8 m -@ G
; ol
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11.5 Markieren von Hindernissen

Hindernisse auf dem Feld kbnnen am Terminal
markiert werden.

A

1. Hindernis einflgen.

2. @ @ @ @ Hindernis verschie-

ben.

— Position des Hindernisses zur GPS-
Antenne wird angezeigt.

3. @ Position bestatigen

4. x Loschen der Hindernisse im Umkreis
von 30 Meter.

Einsatz der Anwendung GPS-Switch

|l m )

Vor dem Erreichen von Hindernissen
wird eine akustische und visuelle War-
nung ausgegeben.

& Hindernis!

AMATRON BAG0094.6 02.15
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11.6  Vorgehensweise bei Neuaufnahme des Feldes
Wird gewdhnlich zu Beginn der Feldarbeit wahrend einer Um-
rundung des Feldes das Vorgewende behandelt:
— Immer eine Neuaufnahme des Feldes durchflihren.

—  Erste Feldumrundung im Modus Hand durchfihren.

—  Feldspritze: Die erste Feldumrundung kann auch im Modus Au-
tomatik durchgefiihrt werden.

Hierzu auch im Modus Automatik beim Rangieren und rickwarts
fahren das Spritzen manuell ein- und ausschalten.

Vor der Neuaufnahme: Display ohne Feld / Feldgrenze.

é ///.//./
1

168 1-ha

™.,

-
—

EMyE] 100%
o alll = [
21.8 m — H

‘ 02/03

-] @
L
.
.

1. @ AMATRON 3 einschalten.
— Nach circa 30 Sekunden erhalt der AMATRON 3 DGPS Signale.

2. Anwendung GPS wahlen.

Echlagdaten

3. Menu Schlagdaten anwahlen.

»

Neuaufnahme eines Feldes.

— Feld -unbenannt- angelegt.

5. zurtck in das Hauptmenu.

6. Arbeitsmenu auswahlen.

7. Referenzpunkt setzen / laden, wenn Feld /Feldgrenze gespei-
chert werden soll.

Referenzpunkt anfahren und setzen, oder

"B"‘B

0 Referenzpunkt aus Liste wahlen.
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

Der Referenzpunkt muss gesetzt / geladen werden, falls das
neu aufgenommene Feld gespeichert werden soll.

Der Referenzpunkt sollte gesetzt / geladen werden, falls es sich
um grof3e Felder mit entsprechend grofRer Bearbeitungszeit
handelt, da nur so ein Kalibrieren des Feldes mdglich ist.

—  So kénnen Ungenauigkeiten durch Satellitendrift vermieden
werden.
—  Erste Feldumrundung durchfiihren, siehe Seite 74.

Nachdem das Feld komplett umfahren ist:

8.

©

1.

Anhalten.

)

Feldgrenze wird angezeigt.

Feldgrenze festlegen.

Das Feldinnere bearbeiten.
Die Teilbreiten werden automatisch geschaltet!

Nach Abfahren des gesamten Feldes werden alle Teilbreiten
automatisch abgeschaltet.

Nach Bedarf zwischen den Anwendungen GPS und Ma-
schinensteuerung wechseln.

Nach dem Einsatz:

1.
2.

3.

Maschinensteuerung: Maschine ausschalten.

Bei Bedarf: Schlagdaten auf USB-Stick speichern
(siehe Seite 65).

@ AMATRON 3 ausschalten.

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch
11.7 Vorgehensweise beim Laden einer Feldgrenze / eines Feldes
—  Feldumrundung im Modus Automatik mdglich.

Hierzu auch im Modus Automatik beim Rangieren und riickwarts
fahren das Spritzen manuell ein- und ausschalten.

Gespeicherte / geladene Feldgrenze.

=
—
—

& Feldgrenze!

G
NE

230

il DGPS
5.64 ha 27.8 n @ o
ol

1. @ AMATRON 3 einschalten.
— Nach circa 30 Sekunden erhalt der AMATRON 3 DGPS Signale.

2. Anwendung GPS wahlen.
3

Feldgrenze / Feld Gber Menl Schlagdaten laden (siehe Seite
65).

4. zurlick in das Hauptmenda.
Arbeitsmenl auswahlen.

6. Referenzpunkt anfahren.

o

7. ﬁ Feld kalibrieren und 15 Sekunden stehen bleiben.

8. Anwendung Maschinensteuerung wahlen.

— Das Feld im Modus Automatik bearbeiten.
Nach dem Einsatz:

1. Bei Unterbrechung der Arbeit: Feld auf USB-Stick speichern,
siehe Seite 65.

2. Maschinensteuerung: Maschine ausschalten.

3. @ AMATRON 3 ausschalten.
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11.8 Unterbrechen der Arbeit

Einsatz der Anwendung GPS-Switch

Beim Unterbrechen der Feldarbeit / Ausschalten des Bedienterminals
folgendes beachten:

. Der Referenzpunkt sollte gesetzt werden.

. Nach dem Wiedereinschalten des Bordrechners erscheint der
Bearbeitungszustand des Feldes im Arbeitsdisplay und die Ar-
beit kann fortgesetzt werden.

. Ein Speichern des Feldes auf einen USB-Stick ist nétig, falls
nach Unterbrechen und vor dem Fortsetzen der Arbeit ein ande-
res Feld bearbeitet wird.

Feld geladen nach Unterbrechung der Arbeit.

Amazone Feld0S

Laden

Speichem
Irnport

Expot

B.49 ha 01j02
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

11.9 Waéahrend der Arbeit

& Vor dem Erreichen der Feldgrenze wird eine akustische und visuelle
l Warnung ausgegeben.

Wurde ein Referenzpunkt gesetzt:

Fdhren Sie baldmdglichst eine neue Kalibrierung
durch, falls die letzte Kalibrierung vier Stunden

zuriick liegt und der GPS-Switch sie dazu auffor- Die letzte Kalibrierung
dert. liegt zu lange zurick.

Bitte fithren Sie bald
eine neue Kalibrierung
durch!

/

Bestatigen mit Enter...

=
2

v S g
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Einsatz der Anwendung GPS-Switch

11.10 REC bei manueller Gerategeometrie

Far Maschinen ohne automatische Teilbreiten-

schaltung: [>[>D[>[> 3 «q« EEE

1. Teilbreiten manuell an der Maschine ein- O
schalten.
Gleichzeitig
REL
2. ® | mit dem Aufzeichnen des bearbeite- y @)\
ten Feldes beginnen.

3. Beijedem Ausschalten der Teilbreiten mit DGEP
Hg
REC III
® |die Aufzeichnung ebenfalls gleich- llul—mz
zeitig unterbrechen. 2

=

Feldgrenze am Terminal erstellt, gespeichert und fir Maschinen mit

Nach dem Aufzeichnen beim Abfahren der Feldgrenze, kann die
automatischer Teilbreitenschaltung genutzt werden.

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Anwendung GPS Track

12 Anwendung GPS Track

12.1 Funktion

GPS Track ist eine Anwendung zur Spurfuhrung auf dem Feld. Ent-

sprechend der ersten Leitspur werden parallele Leitspuren angelegt.
Am Terminal werden die Leitspuren angezeigt.

Die Lightbar zeigt die Abweichung des Traktors von der Leitspur an

und ermdglicht so ein genaues Befahren der Leitspuren.

12.2 GPS Track im Arbeitsmeni

DPEP 44 KK

C B \ \ \
\“i
H L [ ) * | ]
\N\"N.._

Nummerierte Leitspuren

Shift

]t

Aktive Leitspur (blau)

)
)
(3) Folgende Leitspur
) Lightbar zum Finden der Leitspur
) Abstand von der Leitspur in cm
(A) Ausgangspunkt zum Erstellen von Leitspuren

(B) Endpunkt zum Erstellen von Leitspuren
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Anwendung GPS Track
12.3 Einsatz des GPS Track

1. Setup GPS-Switch:
o  Fuhrungsmuster auswahlen, siehe Seite 89.
o Beete eingeben, siehe Seite 90.
o Leitspurabstand eingeben, siehe Seite 89.

2. Leitspuren wahrend der ersten Fahrt auf der Fiihrungslinie anle-
gen, siehe Seite 88.

— Angelegte Leitspuren werden im gewahlten Fihrungsmuster
angezeigt.

Jeweils die nachste nummerierte Leitspur aufsuchen.
Beim Erreichen der Leitspur wird diese blau markiert.
Leitspur abfahren.

Hierbei die Lightbar beachten.

o b a2V w

Beim erstmaligen Befahren vorhandene Hindernisse aufneh-
men, siehe Seite 79.
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Anwendung GPS Track
12.4 Leitspuren anlegen

12.4.1 Leitspuren Uber Fihrungsmuster AB, geglattet oder identisch

Vor dem Anlegen von Leitspuren sind folgende Eingabe im Menu
Setup durchzufiihren, siehe Seite 89:
o Flhrungsmuster wahlen
) Beete fahren

) Leitspurabstand

Alg)

1. Anfangspunkt A zur Erstellung der Leitspuren festlegen.

2. Fahrt zur Erstellung der Leitspuren durchfihren.

AlE]

3. Endpunkt B zur Erstellung der Leitspuren festlegen.

— Leitspuren werden errechnet und am Terminal angezeigt.

4. IZ Léschen der Leitspuren.

f A R
AT 0 2

/ | %
/

12.4.2 Leitspuren Uber Fihrungsmuster A+

Al]

1. Anfangspunkt A zur Erstellung der Leitspuren festlegen.
AlE]

2. Winkel fur den Verlauf der Leitspuren eingeben.

—  Leitspuren werden errechnet und am Terminal angezeigt.
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125 Setup GPS-Switch (GPS Track)

Setup
Im MenU Arbeit:
lllll~
i
o Flhrungsmuster gerade Ver-

bindungslinie oder beliebige Kontur
zwischen Punkten A und B.

A
o) , Beete.

pln

Ei ‘ ‘

o Leitspurabstand
StandardmaRig die Arbeitsbreite der
Maschine. Um eine Uberlappung si-
cherzustellen, kann der Wert etwas
reduziert werden.

o E ,AEmpfindlichkeitder

Lightbar in cm einstellen.

Al

- | i Uzsua” i Usf'ual siehe Seite 55.

12.5.1 Fldhrungsmuster

Anwendung GPS Track

Fiihrungsmuster: AR

Beete

Leitspurabstand

Lighthar
Empfindlichkeit

18000 cm

10 cm
oo | o7

alll]
{0

T

m

Das GPS Track ermdglicht unterschiedliche Fiihrungsmuster zu er-

stellen.

Parallel fahren

Die Leitspuren sind parallele Linien:

e AB — Die Leitspuren sind parallele Geraden zu der Verbindung
der gesetzten Punkte A und B.

e A+ — Die Leitspuren sind parallele Geraden festgelegt durch
einen Punkt A und einen Winkel in dem die Leitspuren verlaufen

sollen.

-2

B
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Anwendung GPS Track

Konturen fahren

Die Leitspuren sind beliebige Konturen.

. geglattete Kontur — Die Leitspuren beinhalten Kurven, wobei
der Radius der ersten Leitspur angepasst wird. Neben Innenkur-
ven wird der Radius kleiner, neben AuRenkurven wird der Radi-
us groBer.

. identische Kontur — Die Leitspuren beinhalten Kurven, wobei
alle Leitspuren der ersten Leitspur entsprechen.

12.5.2 Beete fahren

Beim Fahren von Beeten wird nicht eine Leitspur nach der neben
liegenden Leitspur befahren, sondern eine oder mehrere Leitspuren
werden ausgelassen und spater bearbeitet.

So kann das Rangieren beim Befahren der neben liegenden Leitspur
vermieden werden.

Einzugeben ist das Intervall der Leitspuren.
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Anwendung GPS Track

12.6 Lightbar

Die Lightbar zeigt das verfolgen der Spurfiihrung an.

. Die untere LED-Leiste zeigt die Abweichung von der Leitspur
nach links oder rechts an.

. Die obere LED-Leiste zeigt den nétigen Lenkausschlag an, um
wieder in die Leitspur zu kommen.

. Leuchten nur die gelben LED's ist die Maschine in der Leitspur.

stellt. AMATRON3 und GPS-Empfanger missen die gleiche Baudrate

o Die Lightbar ist standardmafig auf eine Baudrate von 19200 einge-
wie die Lightbar eingestellt haben.

Die Baudrate der Lightbar ist im Konfigurationsmend einstellbar.

Die obere LED-Leiste zeigt im Konfigurationsmenu die Baudrate an.

— Baudraten (600-57600) von links ansteigend.

Die untere LED-Leiste zeigt im Konfigurationsmenu den Software-
Stand an.

—  Softwarestand: x.x (x = 1-5 leuchtende LED’s).

1200 4800 19200 57600
600 | 2400 | 9600 | 38400

1-5 o 1-5

. Konfigurationsmeni aufrufen: gedriickt halten und

AMATRONS einschalten.
. + /- Baudrate im Konfigurationsmeni dndern.

. Konfigurationsmenu verlassen: AMATRONS3 erneut einschalten.
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Stérung / FAQ

13 Stoérung / FAQ

Dingerstreuers:
Der GPS-Switch schaltet
e in Fahrtrichtung zu frih aus
. in Fahrtrichtung zu spéat aus
. in Fahrtrichtung zu frih ein
e in Fahrtrichtung zu spét ein

Beispiel:

Problem:

Dungerstreuer schaltet 5m zu friih aus,
aktueller GPS X1-Wert -3000.

. quer zur Fahrrichtung nicht korrekt

Task Controller — Gerategeometrie:

—  GPS X1-Wert erhdohen

— GPS X1 -Wert verringern.

— Vorgewendeabstand V erhéhen
— Vorgewendeabstand V verringern
Lésung:

GPS X1-Wert: auf -8000 erhéhen.
— Dingerstreuer schaltet korrekt aus, nun
jedoch zu spét ein.

Loésung:
Vorgewendeabstand V: um 5000 reduzieren.

TECU:
—  Wert A falsch

falsches Vorzeichen

Streifenbildung zwischen den Spuren

Fahrgassen falsch
GPS-Drift, Referenzpunkt kalibrieren.

VN N

%’

Kein Empfang:

MenU GPS-Diagnose aufrufen.

Daten vorhanden? Nein

Daten vorhanden? Ja ->

° Anschliisse von Antenne / externem GPS
Uberprifen.

. Lampe an Antenne leuchtet?
(rot: Power, orange: GPS, griin: DGPS)

. Externes GPS-Gerat priifen. Einstellungen
19200 Baud, 8 Datenbits, Paritat Keine, 1
Stoppbit

. Externes Gerat NMEA Datenséatze prifen.
GGA, VTG, GSA, 5Hz

e  GPS Qualitat prufen. Ist das GPS Signal zu
schlecht? Siehe Liste Signalanforderungen.

AMATRON 3 lasst sich nicht einschalten

AMATRON 3 zu schnell aus- und eingeschaltet.

. Einige Sekunden warten und ein weiteres
Mal einschalten.

e  9-poliger Stecker von der Grundausristung
ziehen und wieder aufstecken.

Der GPS-Switch schaltet nicht korrekt

(Uberwiegend zu spat).

. Externes GPS prufen. Wird GGA, VTG und
GSA mit 5Hz gesendet?

92
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Maschinen - Symbol bewegt sich nicht beim
Fahren,

wird jedoch dargestellt und reagiert auf ein- /
ausschalten (blau/rot/grau).

Externes GPS prufen. Wird GGA, VTG und
GSA mit 5Hz gesendet.

Fehlermeldung: Erstellen einer Feldgrenze
nicht mdglich.

—  Feldgrenze existiert schon.

Es wurde vergessen einen neuen Schlag anzu-
legen.

Uber die Vogelperspektive kann der Schlag
sichtbar gemacht werden.

Neuen Schlag anlegen, ein weiteres Mal
umrunden (gegebenenfalls ohne Ausbrin-
gung), dann Feldgrenze festlegen.

Der GPS-Switch reagiert nicht auf die Ma-
schine.

N

Ist die richtige Maschine im TaskController
eingestellt?

Hat die Maschine die richtige Software?
Streuer: ab Version 2.31

Spritze: ab Version 7.06.01/02m
Samaschine: ab Version 6.04 / 2.22
TECU vom Traktor?

Nein? Terminal Setup: TECU (simuliert)
Traktor eingeben / aktivieren.

Auftrag starten.

Eine oder mehrere Teilbreiten im AMATRON 3

reagieren nicht auf den GPS-Switch,
oder umgekehrt.

Prifen, ob die Anzahl der Teilbreiten im
GPS-Switch mit denen im AMATRON 3
Ubereinstimmt.

Einzelne Teilbreiten schalten zu frih oder zu
spéat

Prifen, ob die Breite der einzelnen Teilbrei-
ten im GPS-Switch mit denen im Jobrech-
ner Ubereinstimmen.

Die Feldgrenze ist nach dem Laden verscho-
ben.

Feldgrenze ist weiterhin verschoben?

Referenzpunkt kalibrieren.

Referenzpunkt nicht exakt gefunden / ange-
fahren.

GPS-Switch reagiert nicht oder fehlerhaft.

9-poligen Stecker von der Grundausristung
ziehen und wieder aufstecken.

GPS-Switch einschalten
Neues Feld anlegen!

Das alte Feld nicht speichern!

AMATRON BAG0094.6 02.15
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Stérung / FAQ

Erhélt der GPS-Switch kein GPS-Signal, so wird Feldgrenze Shift
dieses im Display angezeigt. i»

—  Der GPS-Switch wechselt von Automatik- in
den Modus Hand!

GPS ist ausgefallen!

Bestatigen mit Enter...

12.56 ha 3g, @

=
=3

Identifiziert der GPS-Switch ein Signal als Aus- Feldgrenze Shift
reiler, so wird dieses im Display angezeigt. &
—  Der GPS-Switch wechselt von Modus Au- ]
tomatik in Modus Hand! GPS-Ausreisser!
Bestatigen mit Enter...
o5 3
—t
12.56 ha 554 i ||
Ein Wechsel in den Modus Automatik ist nur bei
definierter Feldgrenze maglich.
—  Feldgrenze definieren im Modus Hand! Umschalten in den
oder Automatikmodus nur mit
definierter Feldgrenze
— Feldgrenze laden. moglich.
Bestitigen mit Enter...
o5 B
—
35n alll
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Schlechtes GPS-Signal wahrend der 1. Umrun-
dung:

. Der Bereich in dem mit schlechtem GPS-
Signal gearbeitet wurde ist gelb markiert.

— Die Sicherheitszone ist vergrofRert.

Kein GPS-Signal vorhanden.

— Die Darstellung des Feldes ist nicht mdg-
lich.

Maschine nicht vorbereitet:
o Streuscheibenantrieb nicht eingeschaltet?

o Spritzgestange nicht entriegelt?

Storung / FAQ

[—]
—
—

G
_

=)
@

DGPSE
ag
27.8 n : lll

NS
SO

2.86 ha

[Shift

=
—
wmad

23X B

Die Maschine ist nicht fir
den Automatikmodus
vorbereitet!

/

Bestdtigen mit Enter...

o e ® &
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Wartung

14 Wartung

14.1 Datenverwaltung USB-Stick

Adresse |~ £\, j a WWechseln zu
Mare = | Grife | Tvp | Geandert am |
|[iData Dateiordrner 21.08.2007 04:43
| ) GPE-SwitchExport Dateiordrner 23.08.2007 06:11

Der USB-Stick enthalt zwei Ordner zur Ablage der Daten:
. Data
Drei Dateien mit allen gespeicherten Feldern und Feldgrenzen.

—  Ordner Data zur Ablage auf PC, wenn Speicher des USB-Stick
voll.

. GPS-Switch Export
Shape-Daten fir GIS-Programm.
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14.2 Durchfuhrung eines Software Update

Am PC: —
. . . . Mame
1. Dekomprimieren Sie die zip-Datei.
2. Kopieren Sie die Daten in das Hauptver- install_amatron3_V010600
zeichnis auf den USB-Stick. lib
. Eventuell schon vorhandene Dateien kon- Terminal
nen auf dem Stick verbleiben. 2] autoexecbat
&) AUTORUNLINF
%4 BTBasedll
E BTTOPInstaller.exe

3. Stecken Sie den USB-Stick in den ausge-
stellten AMATRON 3.

4, drijcken und halten, @

AMATRON 3 einschalten.
5. Tasten 1, 2, 3 in Reihenfolge betatigen. >
o o

ATt Ve

— Es erscheint folgende Anzeige am Display. m

@ .bestatigen.

— Die neue Software wird automatisch instal-
liert.

o

Die Installation ist beendet sobald das
AMAZONE Logo erscheint.

7. Entnehmen Sie den Stick und I6schen Sie
die finf Dateien wieder am PC.

8. @AMATRON 3 ausschalten.

9. @AMATRON 3 wieder einschalten.

14.3 Lagerung

Lagern Sie den Bordrechner in trockener Umgebung, wenn Sie ihn
aus der Traktorkabine heraus nehmen.
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